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Bezpieczenstwo

Co zawiera ten rozdziat

Rozdziat ten zawiera instrukcje bezpieczenstwa ktdre muszg byc przestrzegane

podczas instalacji, eksploatacji i serwisowania przemiennika czestotliwosci.
Nieprzestrzeganie tych instrukcji moze prowadzi¢ do zagrozenh dla zdrowia i zycia
personelu lub do uszkodzen przemiennka czestotliwosci, silnika bgdz urzgdzen A
napedzanych. Dlatego przed przystgpieniem do jakichkolwiek prac z przemiennikiem
czestotliwosci nalezy uwaznie zapoznac sie z informacjami zawartymi w tym

rozdziale.

Zastosowanie ostrzezen

Ostrzezenia informujg o warunkach ktére moga spowodowaé¢ powazne obrazenia lub
Smier¢ i/lub uszkodzenie urzgdzen oraz podajg jak unikng¢ niebezpieczenstwa. Dla
wyroznienia ostrzezen w tekscie podrecznika stosowane sg nastepujgce symbole:

Ostrzezenie elektryczne: ostrzega o niebezpieczenstwach pochodzgcych ze
strony obwodow elektrycznych, ktére mogg spowodowac obrazenia i/lub
uszkodzenie urzgdzen.

Ostrzezenie ogélne: ostrzega o sytuacjach, w ktérych mogg mie¢ miejsce
zagrozenia dla zycia lub zdrowia personelu i/lub uszkodzenia urzgdzen
spowodowane przez przyczyny inne niz elektryczne.
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Bezpieczenstwo podczas instalacji i obstugi

Ostrzezenia te skierowane sg do osob, ktére bedg wykonywaé prace przy napedzie,
klablu silnika lub silniku.

B Bezpieczenstwo elektryczne

OSTRZEZENIE! Zignorowanie tych instrukcji moze byé powodem powaznych
obrazen lub $mierci personelu, lub prowadzi¢ do uszkodzenia urzgdzenia.

Instalacja i obstuga napedu moze by¢ wykonywana tylko przez
wykwalifikowanych elektrykéw!

Nigdy nie wykonywa¢ zadnych prac przy napedzie, kablu silnika lub silniku kiedy
jest zatgczone zasilanie sieciowe. Po wylgczeniu zasilania sieciowego nalezy
odczekaé co najmniej 5 minut aby kondensatory obwodu posredniego
roztadowaty sie, zanim rozpocznie sie prace przy napedzie, kablu silnika lub
silniku.

Zawsze nalezy upewnic sie, dokonujgc pomiaru przy pomocy multimetru (o

impedanciji co najmniej 1 MQ), ze:

1. Nie ma napiecia pomiedzy zaciskami wejsciowymi napedu U1, V1i W1 a
ziemiag.

2. Nie ma napiecia pomiedzy zaciskami BRK+ i BRK- a ziemia.

Nie wykonywac¢ zadnych prac przy kablach sterowania kiedy zasilony jest naped

lub zewnetrzne obwody zasilania. Zewnetrznie zasilane obwody sterowania

mogg powodowac wystgpienie niebezpiecznych napie¢ nawet jezeli zasilanie

gtébwne jest wytgczone.

Nie wykonywaé zadnych testéw izolacji lub préb wytrzymatosci napieciowej w
napedzie.

Odtgczy¢ wewnetrzny filtr EMC jezeli naped podtgczany jest do sieci typu IT (sie¢
z izolowanym punktem zerowym lub uziemienie jest podtgczone przez wysoka
rezystancje [powyzej 30 Q]), w przeciwnym przypadku sie¢ ta bedzie przytgczona
do potencjatu ziemi poprzez kondensatory filtru EMC. To moze spowodowaé
niebezpieczenstwo lub uszkodzenie napedu. Patrz strona 48. Uwaga: Gdy
wewnetrzny filtr EMC jest odtgczony, naped nie jest zgodny z wymaganiami EMC
bez dodatkowego zewnetrznego filtru EMC.

Odtgczy¢ wewnetrzny filtr EMC jezeli naped podtgczany jest do sieci typu TN o
niesymetrycznie uziemionym punkcie zerowym, w przeciwnym wypadku naped
ulegnie uszkodzeniu. Patrz strona 48. Gdy wewnetrzny filtr EMC jest odtgczony,
naped nie jest zgodny z wymaganiami EMC bez dodatkowego zewnetrznego filtru
EMC.

Wszystkie obwody ELV (extra low voltage) podtgczone do napedu muszg by¢
eksploatowane wewnatrz strefy potgczenia ekwipotencjalnego tj. w strefie gdzie
wszystkie jednoczesnie dostepne przewodzgce czesci sg elektrycznie
podtaczone aby zapobiec niebezpiecznym napieciom pojawiajgcym sie pomiedzy
nimi. Jest to spetnione poprzez wtasciwe fabryczne uziemienie.
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Uwaga:
+ Kiedy zasilanie jest zatgczone, zaciski obwodow sitowych U1, V1, W1 i U2, V2,
W2 oraz BRK+ i BRK- sg pod niebezpiecznie wysokim napieciem, bez wzgledu
na to czy silnik pracuje czy tez nie.

Naped z silnikiem z magnesami trwatymi

Tutaj zawarte sg dodatkowe ostrzezenia dotyczgce napeddw z silnikami z
magnesami trwatymi. Zignorowanie tych instrukcji moze spowodowac obrazenia lub
Smierc¢, lub uszkodzenie urzadzen.

OSTRZEZENIE! Nie wykonywac prac na napedzie gdy silnik z magnesami

trwatymi wiruje. Takze, gdy napiecie zasilania jest odtgczone i inwerter jest
zatrzymany, wirujgcy silnik z magnesami trwatymi zasila obwéd posredni
przemiennika czestotliwosci i przytgcza zasilania pozostajg pod napieciem.

Przed instalacjg i pracami obstugowymi napedu:
* Zatrzymac silnik.

* Upewnic sie ze nie ma napiecia na zaciskach sitowych przemiennika
czestotliwosci zgodnie z punktem 1 lub 2, lub jezeli to mozliwe wedtug dwoch
punktow.

1. Odigczyc silnik od przemiennika czestotliwosci za pomocg roztgcznika lub
innego urzgdzenia. Zmierzy¢ czy nie wystepuje napiecie na zaciskach A
wejsciowych i wyjsciowych przemiennika czestotliwosci (U1, V1, W1, U2, V2,

W2, BRK+, BRK-).

2. UpewniC sie ze silnik nie jest w stanie wirowac podczas prac. Upewnic sie, ze
zadne inne ukfady, jak hydrauliczny naped petzania, nie jest w stanie obracac¢
silnikiem bezposrednio lub poprzez mechaniczne potgczenie jak np. tasme,
zacisk, line itp. Zmierzy¢ czy nie wystepuje napiecie na napedzie lub jego
zaciskach wejsciowych lub wyjsciowych (U1, V1, W1, U2, V2, W2, BRK+,

BRK-). Uziemi¢ czasowo zaciski wyjsciowe przemiennika czestotliwosci
poprzez potgczenie ich razem oraz do PE.

B Bezpieczenstwo ogodlne

OSTRZEZENIE! Zignorowanie tych instrukcji moze byé powodem powaznych
obrazen lub $mierci personelu, lub prowadzi¢ do uszkodzenia urzgdzenia.

* Naped nie jest naprawialny w miejscu instalacji. Nigdy nie wolno dokonywac préb
samodzielnej naprawy uszkodzonego napedu. W celu wymiany napedu nalezy
skontaktowac sie z lokalnym przedstawicielem ABB lub z Autoryzowanym
Serwisem ABB.

* Upewnic sie, ze pyti opitki powstate przy wierceniu otworéw podczas instalacji nie
dostajg sie do wnetrza napedu. Przewodzgcy pyt wewnagtrz napedu moze
spowodowac jego uszkodzenie lub prowadzi¢ do niewtasciwego jego
funkcjonowania.

» Zapewnic¢ odpowiednie chtodzenie.
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Bezpieczny rozruch i eksploatacja

Ostrzezenia te sg przeznaczone dla oséb ktére bedg obstugiwac¢ naped podczas
rozruchu i jego normalnej pracy (eksploatacji).

B Bezpieczenstwo elektryczne

Naped z silnikiem z magnesami trwatymi

Ostrzezenia te dotyczg napedu z silnikiem z magnesami trwatymi. Zignorowanie tych
instrukcji moze by¢ powodem powaznych obrazen lub Smierci personelu, lub
prowadzi¢ do uszkodzenia urzgdzenia.

OSTRZEZENIE! Nie zaleca sie rozpedza¢ silnika z magnesami trwatymi
ponad 1,2 x predkos¢ znamionowa. Przekroczenie predkosci moze prowadzi¢
do przepiecia, ktore moze spowodowac trwate uszkodzenie napedu.

B Bezpieczenstwo ogodlne

OSTRZEZENIE! Zignorowanie tych instrukcji moze by¢ powodem powaznych
obrazen lub smierci personelu, lub prowadzi¢ do uszkodzenia urzgdzenia.

* Przed przeprowadzeniem regulacji napedu nalezy upewnic sie, ze silnik i
A wszystkie urzgdzenia napedzane mogg pracowac w zakresie zapewnianym przez
naped. Naped moze byc¢ ustawiony tak aby silnik pracowat z predkosciami
powyzej i ponizej predkosci silnika dostepnych, gdy jest on przytgczony
bezposrednio do sieci zasilajgcej.

* Nie nalezy uaktywnia¢ funkcji automatycznego kasowania btedow jezeli moze to
spowodowac wystgpienie niebezpiecznych sytuacji. Kiedy funkcja ta jest
uaktywniona w przypadku wystgpienia btedu zostanie on automatycznie
skasowany i naped zacznie na nowo pracowac.

* Nie sterowac pracg silnika za pomocg urzgdzenia roztgczajgcego; zamiast tego
nalezy uzywac przyciskéw [ znajdujgcych sie na panelu sterowania lub
odpowiednich polecen sterowania (ptyta I/O lub magistrala). Maksymalna
dopuszczalna liczba cykli fadowania kondensatoréw DC napedu (ij. cykli zasilania
przez zatgczenie zasilania) wynosi 2 cykle w ciggu minuty, a catkowita
maksymalna liczba cykli wynosi 15 000.

Uwaga:

« Jezeli wybierze sie zewnetrzne zrodto polecenia START i zrédto to jest zatgczone
(ON) naped zacznie pracowac natychmiast po przywrdceniu napiecia lub
skasowaniu btedu chyba, ze naped jest skonfigurowany dla 3-przewodowego
(impulsowego) startu/zatrzymania.

» Kiedy miejsce sterowania nie jest ustawione na lokalne (tzn. LOC nie jest
pokazywane na wyswietlaczu), wcisniecie przycisku STOP na panelu sterowania
nie spowoduje zatrzymania napedu. Aby zatrzymac naped przy uzyciu przycisku
na panelu sterowania, wcisng¢ przycisk LOC/REM &), a nastepnie przycisk stop
@>.
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O niniejszym podreczniku

Co zawiera ten rozdziat

W rozdziale tym opisano grupe odbiorcéw/uzytkownikow tego podrecznika, jego
zawartosc. Zawiera opis zawartosci oraz odwotania do listy powigzanych
podrecznikdéw. Rozdziat zawiera tez schemat postepowania przy odbiorze
dostarczonego napedu oraz podczas jego instalacji i pierwszego uruchomienia.
Schemat blokowy zawiera odsytacze do rozdziatdw/sekcji tego podrecznika.

Zastosowanie

Podrecznik ten zgodny jest z ACS355 zawierajgcy wersje oprogramowania 5.02b lub
pozniejszg. Patrz parametr 33017 FIRMWARE na stronie 250.

Grupa odbiorcow

Oczekuje sie, ze osoba postugujgca sie tym podrecznikiem bedzie posiadata
podstawowg wiedze w zakresie elektrotechniki, okablowania, komponentow
elektrycznych oraz symboli stosowanych na schematach elektrycznych.

Podrecznik ten jest napisany dla osob bedacych uzytkownikami na catym swiecie.
Niektére wielkosci sg przedstawione w jednostkach uktadu S| oraz ukfadu
anglosaskiego. Przedstawione sg rowniez specjalne instrukcje dotyczgce instalacji
napedow na terenie Stanéw Zjednoczonych.

Przeznaczenie podrecznika

Podrecznik ten zawiera informacje potrzebne do planowania instalacji elektrycznej,
przeprowadzania instalacji, uruchomienia, eksploatacji i serwisowania napedu.
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Zawartos¢ podrecznika

Niniejszy podrecznik zawiera nastepujgce rozdziaty:

Bezpieczenstwo (strona 17) zawiera instrukcje, ktére muszg byc¢ przestrzegane
podczas instalacji, rozruchu, eksploatacji oraz serwisowania napedu.

O niniejszym podreczniku (ten rozdziat, strona 217) opisuje zastosowanie, grupe
odbiorcow, przeznaczenie i zawartosc tego podrecznika. Zawiera takze schemat
szybkiej instalacji i uruchomienia.

Zasada dziatania i opis napedu (strona 25) opisuje w skrocie zasady eksploatacji,
przytgcza mocy oraz interfejs sterowania, etykiete opisujacg typ i informacje
dotyczgcg oznaczenia przemiennika czestotliwosci.

Instalacja mechaniczna (strona 317) opisuje w jaki sposob: sprawdzi¢ miejsce
instalacji, rozpakowac, sprawdzi¢ zawartos¢ dostawy oraz przeprowadzi¢
instalacje mechaniczng.

Planowanie instalacji elektrycznej (strona 37) opisuje w jaki sposob sprawdzi¢
kompatybilnos¢ silnika i przemiennika czestotliwosci, dobra¢ kable, ochrone oraz
prowadzenie kabli.

Instalacja elektryczna (strona 47) opisuje jak sprawdzi¢ izolacje zespotu oraz
kompatybilno$¢ z systemami IT (nieuziemiony) oraz TN (niesymetrycznie
uziemiony), a takze jak podtgczy¢ kable mocy oraz kable sterowania.

Lista czynnosci instalacyjnych (strona 57) zawiera liste do przeprowadzenia
kontroli instalacji mechanicznej oraz elektrycznej napedu.

Uruchomienie, sterowanie poprzez Wej/Wyj i Bieg ID (strona 59) opisuje jak
dokonacé rozruchu, uruchomié, zatrzymac oraz zmieni¢ kierunek wirowania i
dostosowac predkos¢ silnika za pomocg interfejsu Wej/Wyj.

Panele sterowania (strona 73) opisuje przyciski panelu sterowania, wskazania
diod LED, wyswietlacz panelu oraz w jaki sposéb korzystac¢ z panelu do
sterowania, nadzoru oraz zmiany nastaw parametrow.

Makroaplikacje (strona 107) zawiera krotkie opisy kazdego makra aplikacyjnego
wraz ze schematem dla domysinych potgczen sterowania. Zawiera takze opis jak
zapisac i przywota¢ marko uzytkownika.

Funkcje programowe (strona 119) zawiera opis funkcji programowych wraz z
listami nastaw uzytkownika, sygnatéw aktualnych oraz informacji alarmow i
bteddw.

Sygnaty biezgce i parametry (page 175) zawiera opis sygnatéw aktualnych oraz
parametrow. Zawiera takze listy domysinych nastaw dla réznych makroaplikaciji.

Sterowanie z uzyciem wewnetrznej magistrali (strona 307) opisuje w jaki sposob
przemiennik czestotliwosci moze by¢ sterowany poprzez zewnetrzne urzgdzenia
za pomocg sieci przy uzyciu wewnetrznej magistrali.

Sterowanie z uzyciem modutu magistrali (strona 325) opisuje w jaki sposob
przemiennik czestotliwosci moze by¢ sterowany poprzez zewnetrzne urzgdzenia
Zza pomocg sieci przy uzyciu modutow magistral.
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« Sledzenie btedéw (strona 335) opisuje w jaki sposéb kasowac btedy oraz
przeglgdac historie btedow. Zawiera liste wszystkich alarméw i btedéw oraz
wyswietlane przy nich informacje, a takze mozliwe przyczyny i sposoby ich
usuniecia.

» Obstuga i diagnostyka (strona 353) zawiera instrukcje dotyczgce prewencyjnej
obstugi oraz opis wskazan diod LED.

* Dane techniczne (strona 357) zawiera specyfikacje techniczng przemiennika
czestotliwosci: dane znamionowe, wymiary, wymagania techniczne oraz warunki
dla spetnienia wymagan CE i innych.

* Rysunki wymiarowe (strona 379) zawiera rysunki wymiarowe serii ACS355.

» Dodatek: Rezystory hamowania (strona 389) opisuje w jaki sposdb dobraé
rezystor hamowania.

» Dodatek: Moduty rozszerzen (strona 393) zawiera opis modutu pomocniczego
zasilania - MPOW-01. Zawiera rowniez krotki opis modutu wyj$é
przekaznikowych MREL-01 oraz modutu MTAC-01 umozliwiajgcego podtgczenie
enkodera; sg tam odwotania do odpowiednich podrecznikéw uzytkownika.

» Dodatek: Safe torque off (STO) (strona 399) zawiera opis cech STO, opis
instalacji oraz dane techniczne.

* Dalsze informacje (wewnetrzna strona oktadki, strona 405) opisuje gdzie
kierowacC zapytania dotyczgce produktéw, ustug oraz w jaki sposob uzyskac
informacje dotyczgce szkolen, przekazac¢ informacje zwrotne dotyczgce
podrecznikdéw oraz znalez¢ dokumentacje w internecie.

Powigzane dokumenty

Patrz Lista powigzanych podrecznikoéw na stronie 2 (wewnetrzna strona przedniej
oktadki).

Podziat ze wzgledu na rozmiar obudowy

Przemienniki czestotliwosci ACS355 sg produkowane w réznych rozmiarach
obudowy RO0...R4. Niektore instrukcje, dane techniczne i rysunki wymiarowe sg
podzielone na kategorie wedtug rozmiarow obudowy (RO...R4). Wiecej informacji
dotyczacych rozmiaréw obuddw podano w tabeli w sekcji Dane znamionowe na
stronie 358.
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Schemat szybkiej instalacji i uruchomienia

Czynnos¢é

Okreslenie rozmiaru obudowy napedu
RO...R4.

Y

Planowanie instalacji: dobra¢ kable itd.

Sprawdzi¢ warunki otoczenia, dane
Znamionowe, wymagany przeptyw powietrza

chtodzgcego.

Rozpakowanie i sprawdzenie napedu.

Y

Jesli naped ma by¢ przytgczony do sieci
nieuziemionej (IT) lub do sieci
niesymetrycznie uziemionej,upewnic sie, ze
filtr EMC jest odfgczony..

Y

Instalowanie napedu na $cianie lub w szafie.

Y

Prowadzenie kabli.

Y

Sprawdzi¢ izolacje kabli zasilajgcych, silnika i

kabli silnika

Podtgczy¢ kable zasilania.

Y

Podtagczy¢ kable sterujgce.

Y

Sprawdzi¢ instalacje.

Y

Pierwsze uruchomienie napedu.

Patrz

Zasada dziatania i opis napedu: Opis kodu
typu na stronie 29

Dane techniczne: Dane znamionowe na
stronie 358

Planowanie instalacji elektrycznej na stronie
37

Dane techniczne na stronie 357

Instalacja mechaniczna: Rozpakowanie na
stronie 33

Zasada dziatania i opis napedu: Opis kodu
typu na stronie 29

Instalacja elektryczna: Sprawdzenie
zgodnosci z sieciami IT (nieuziemiona) i
niesymetrycznie uziemionymi TN na stronie
48

Instalacja mechaniczna na stronie 31

Planowanie instalacji elektrycznej. Sposob
prowadzenia kabli na stronie 42

Instalacja elektryczna: Sprawdzenie izolacji
uktadu na stronie 47

Instalacja elektryczna: Przytgczenie kabli
silnoprgdowych na stronie 49

Instalacja elektryczna: Przytgczenie kabli
sterowania na stronie 571

Lista czynnoS$ci instalacyjnych na stronie 57

Uruchomienie, sterowanie poprzez Wej/Wyj i
Bieg ID na stronie 59
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Zasada dzialania I opis
napedu

Co zawiera ten rozdziat

W rozdziale tym opisano krétko zasade dziatania, rozmieszczenie elementow,
etykiete typu oraz kod identyfikacyjny. Przedstawiono réwniez schemat ogéiny
przytgczy mocy oraz interfejsu sterowania.

Zasada dziatania

ACS355 jest przemiennikiem czestotliwosci do montazu nasciennego lub w szafie
uzytkownika przeznaczonym do sterowania silnikami asynchronicznymi i silnikami z
magnesami trwatymi.

Ponizej zostat przedstawiony ogolny schemat obwodu gtéwnego przemiennika
czestotliwosci. Prostownik przeksztatca 3-fazowe napiecie AC na napiecie DC.
Kondensatory obwodu posredniego stabilizujg napiecie DC. Inwerter przeksztatca
napiecie DC na 3 fazowne napiecie AC dla silnika. W chwili przekroczenia gérnego
limitu napiecia w obwodzie po$rednim DC zostaje uaktywniony czoper hamowania i
zostaje zatgczony rezystor hamowania.

Prostownik  Kondensatory  Inwerter

U1| |U2

L m // ——= .
Zasilanie V1 | V2 N_lapll(emeAC
7 ] silnika
W1 .| | ] ~o | w2

| Czoper J<
hamowania

|
|
Lo ) S
BRK- BRK+ /Wspdlne przytgcza DC
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Przemiennik czestotliwosci ACS355

B Rozmieszczenie elementow

Na rysunku ponizej zostato przedstawione rozmieszczenie elementow. Obudowy

RO...R4 r6znig sie szerokoscig.

Pokrywy zatozone (RO i
R1)

E7 -

Pokrywy zdjete (R0 i R1)

I

Wylot powietrza chtodzgcego

N =

Otwory montazowe

3 |Ostona panelu (a) / podstawowy panel
sterowania (b) / rozbudowany panel
sterowania (c)

potencjometru MPOT-01)

4 | Ostona przytagczy (lub opcjonalnie zestaw

10

Sruba uziemiajace filtr EMC (EMC).
Uwaga: Dla obudowy R4 Sruba znajduje
sie na przedniej Scianie.

11

Sruba uziemiajgca warystor (VAR)

12

Ztgcze adaptera komuniacyjnego
(kominikacja szeregowa)

13

Ztgcza Wej/Wyj

5 |Ztacze panelu 14 |Wejscia zasilania (U1, V1, W1), przytgcze
6 |Ztacze opcji dla rezystora hamowania (BRK+, BRK-),
7 |Ztgcze STO (Safe torque off) wyjscie mocy dla silnika (U2, V2, W2)
8 |Ztacze FlashDrop 15 |Ptyta zaciskowa dla Wej/Wyj
9 |Diody LED zasilania i btedu. Patrz sekcja | |16 |Ptyta zaciskowa

Diody LED na stronie 356. 17 | Zaciski




Zasada dziatania i opis napedu 27

B Przylagcza mocy i interfejsy sterowania

Schemat ponizej przestawia ogélny widok przytgczy. Wej/Wyj sg programowaline.
Patrz rozdziat Makroaplikacje na stronie 107 dla uzyskania informacji o potgczeniach
Wej/Wyj dla r6znych makroaplikacji oraz rozdziat Instalacja elektryczna na stronie 47
w celu uzyskania ogoélnych informacji na temat montazu.

(RJ-45)
Modbus RTU
(RS-232)

i 7 Panel sterowania
AN

Ekran 10SCR

Wejscie analogowe 1 20 Al Wyjscie analogowe
0...10V 30GND ,a 0...20 mA
| m
Napiecie odniesienia 45+10v Vv
+10 V DC, maks. 10 mA PROGRAMOWALNE WYSCIA
o 56 A2 PRZEKAZNIKOWE |
Wejscie analogowe 2 CYFROWE
60 GND 017
o T Wyjscie przekaznikowe
Wyijscia napiecia 90+24 V 018 Y]
pomocniczego 250 VAC/30VDC/6A
+24 V DC, maks. 200 mA B 100 GND 019 a
[ 110 DCOM 020 |
Wyjscie cyfrowe/czestot.,
120 DI1 §Z+ 021 Typ tranzystora PNP
30 V DC, maks. 100 mA
PROGRAMOWALNE | 13¢DI2 722 |
WEJSCIA CYFROWE 146DI3
150 DI4 OuUT1
DI5 moze by¢ uzyte jako 160DI5 ouUT?2
wejscie czestotliwosciowe L
‘ IN1
6
FlashDrop —/—mm IN2O )
Moduty rozszerzen
MPOW-01
7~ MREL-01
MTAC-01

10
Ztgcze adaptera +—B

magistrali EMC Sruba uziemiajgca filtr EMC

VAR Sruba uziemiajgca warystor
PE PE Wspdlna a
L1 =346 ~ 6 U1 Szyar;goDC U2 0
L2 —|\E|—<|> e es <|>—<|> ~No | V1 czoper 2
| [ | hamowania

L34 N=—0  0—0 _ W1 BRK+BRK- W20

L _I

3-faz. Dtawik Filtr Dtawik Silnik AC
napiecie  wejsciowy EMC wyjsciowy

zasilania,

200...480

VAC

. Rezystor hamowania
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Etykieta z opisem typu

Etykieta z opisem typu jest umieszczona na lewej Sciance przemiennika
czestotliwosci. Ponizej przedstawiona jest przyktadowa etykieta oraz opis
poszczegolnych pozyciji .

l"‘\==== ACS355-03E-08A8-4 (1)

IP20 / UL Open type @ LT
UL Type 1 with MUL1 option S/N MYYWWRXXXX

U2  3%0..U1V
12 8.8A(150% 1/10 min)
f2  0..600 Hz

4 kW (5 HP) HEEEEE e
@ 3~380...480 V 3AUA0000058189

11 136A RoHS LISTED 1PD8

f1 48...63 Hz

fr e
%, <
S W= ND. CONT. EQ. % Appt©

Opis typu, patrz sekcja Opis kodu typu na stronie 29

Stopie ochrony obudowy (IP oraz UL/NEMA)

Dane znamionowe, patrz sekcja Dane znamionowe na stronie 358.

BIWIN|—~

Numer seryjny w postaci MYYWWRXXXX, gdzie

M: Oznaczenie producenta

YY: 09, 10, 11, ... dla 2009, 2010, 2011, ...

WW: 01, 02, 03, ... dla tygodnia 1, tygodnia 2, tygodnia 3, ...
R: A, B, C, ... numer wersji urzgdzenia

XXXX: Cigg znakow dla kazdego tygodnia, zaczynajgc od 0001

&)

Kod MRP ABB MRP danego przemiennika czestotliwosci

Oznaczenia CE oraz C-Tick, C-UL US, RoHS i TUV NORD (etykieta urzadzenia zawiera
obowigzujgce oznaczenia)
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Opis kodu typu

Kod typu napedu zawiera informacje o konfiguracji napedu. Kod typu mozna
odnalez¢ na etykiecie przyklejonej do napedu. Pierwsze cyfry od lewej oznaczajg
podstawowg konfiguracje napedu, np. ACS355-03E-09A7-4. Dalej sg podane opcje
jakie zostaty wybrane, oddzielone znakiem “+”, np. +J404. Ponizej zostat
przedstawiony opis kodu typu.

ACS355-03E-09A7-4+J404+..

ACS355 - seria produktu | —‘V

1-faza/3-fazy

01 = 1-fazowe zasilanie
03 = 3-fazowe zasilanie

Konfiguracja

E = Filtr EMC podtgczony, czestotliwosé 50 Hz
U = Flitr EMC odtgczony, czestotliwos¢ 60 Hz

Znamionowy prad wyjsciowy

W formacie xxAy, gdzie “xx” wskazuje czes¢ catkowitg a “y” czes¢ dziesietna,
np. 09A7 oznacza 9,7 A.
Wiecej infirmaciji, patrz sekcja Dane znamionowe na stronie 358.

Zakresy napiec¢ zasilania
2 = 200...240 VAC
4 = 380...480 VAC

Opcje

B063 = Obudowa IP66/IP67/UL Typ 4x H376 = Zestaw przepustéw (IP66/IP67/UL Typ
(wariant produktowy) 4x)

J400 = ACS-CP-A panel ster. z asystentami” F278 = Zestaw roztgcznika wejsciowego

J404 = ACS-CP-C podstawowy panel ster. 1 c169 = zawor kompensacyjny

J402 = MPOT-01 potencjometr

K451 = FDNA-01 DeviceNet Moduly rozszerzen

K454 = FPBA-01 PROFIBUS DP G406 = MPOW-01 modut napiecia
K457 = FCAN-01 CANopen pomochniczego

K458 = FMBA-01 Modbus RTU L502 = MTAC-01 modut do enkodera
K466 = FENA-01 EtherNet/IP/Modbus TCP/IP L511 = MREL-01 modut wyjs¢

K452 = FLON-01 LonWorks przekaznikoych

K469 = FECA-01 EtherCAT

1) ACS355 jest kompatybilny z nastepujgcymi wersjami paneli wraz z konktretnymi wersjami
oprogramowania paneli. Aby uzyskac informacje na temat wersji panelu i oprogramowania
panelu patrz strona 73.

Typ panelu Kod typu Wersja panelu Wersja
oprogramowania

panelu
Podstawowy panel sterowania ACS-CP-C | M lub pozniejsza | 1.13 lub pozniejsza
Panel sterowania z asystentami ACS-CP-A F lub pozniejsza | 2.04 lub pozniejsza

Panel sterowania z asystentami (Azja)] ACS-CP-D | Q lub pozniejsza | 2.04 lub pozniejsza

UWAGA. Panel ACS-CP-D jest zamawiany za pomocg oddzielnego kodu materiatowego.
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Instalacja mechaniczna

Co zawiera ten rozdziat

W rozdziale tym opisano procedure sprawdzenia miejsca instalacji, rozpakowania,
sprawdzenia dostawy oraz mechanicznej instalacji przemiennika czestotliwosci.

Sprawdzenie miejsca instalacji

ACS355 moze by¢ zainstalowany na $cianie lub w szafie uzytkowika. Sprawdzi¢
wymagania dla szaf w przypadku uzycia zestawu NEMA1 i instalacji nasciennej
(patrz rozdziat Dane techniczne na stronie 357).

Istniejg trzy sposoby montazu przemiennika czestotliwosci, w zaleznosci od rozmiaru
obudowy:

a) montaz na tylniej Scianie przemiennika czestotliwosci (wszystkie rozmiary)

b) montaz boczny (rozmiary RO...R2)
c) montaz na szynie DIN (wszystkie rozmiary).

Naped musi by¢ zamontowany w pozycji pionowe;j.

Sprawdzi¢ miejsce zainstalowania urzgdzania zgodnie z wymaganiami podanymi
ponizej. Szczegoty dotyczgce wymiaréw napeddw patrz rozdziat Rysunki wymiarowe
na stronie 379.

B Wymagania dotyczace miejsca zainstalowania urzadzenia

Warunki eksploatacji

Dopuszczalne warunki pracy napedu podane sg w rozdziale Dane techniczne na
stronie 357.

Sciana
Sciana powinna by¢ pionowa lub tak zblizona do pionu jak to tylko mozliwe,

wykonana z niepalnego materiatu i wystarczajgco wytrzymata dla przeniesienia
ciezaru urzgdzenia.
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Podtoga

Podtoga w miejscu zainstalowania napedu powinna by¢ wykonana z niepalnego
materiatu.

Wolna przestrzen wokét urzadzenia

W celu zapewnienia odpowiedniego chtodzenia nalezy pozostawi¢ przestrzen 75 mm
(3 cale) pod i nad kazdym z napedow. Nie jest wymagana przestrzen po bokach
urzgdzenia, tak wiec naped moze by¢é montowany jeden przy drugim.

Wymagane narzedzia

Aby zamontowac przemiennik bedg potrzebne nastepujace narzedzia:

Srubokrety (odpowiednie do zastosowanych $rub)

narzedzie do zdejmowania izolacji

tasma miernicza

wiertarka (jezeli urzgdzenie bedzie instalowane za pomocg srub)

elementy montazowe: sruby lub nakretki (jezeli urzgdzenie bedzie instalowane za
pomocg srub). llosci srub/nakretek patrz Za pomocg Srub na stronie 34.
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Rozpakowanie

Przemiennik czestotliwosci (1) jest dostarczany w opakowaniu, ktére zawiera rowniez
(na fotografii przedstawiony jest naped w obudowie R1):

plastikowg torebke (2) zawierajgcg ptytke zaciskowg (uzywang takze dla kabli
Wej/Wyj w obudowie R3), ptytke zaciskowg Wej/Wyj (dla rozmiarow RO...R2),
ptytke uziemiajgca opcjonalnego modutu komunikaciji, zaciski i sruby

pokrywe panelu (3)

szablon montazowy, ktory jest czescig opakowania (4)

podrecznik uzytkownika (5)

zamowione dodatkowe opcje (moduty komunikacji, potencjometr, moduty
rozszerzen, instrukcje obstugi dodatkowych modutétw, podstawowy panel
sterowania lub panel sterowania z asystentami).

Sprawdzenie dostawy

Sprawdzi¢ czy nie ma widocznych sladéw uszkodzenia. Jezeli zostaty zauwazone
uszkodzenia nalezy niezwtocznie powiadomic¢ o tym przewoznika.

Przed przystgpieniem do instalacji nalezy sprawdzi¢ informacje podane na
tabliczkach znamionowych, aby zweryfikowa¢ czy naped jest wtasciwego typu. Patrz
sekcja Etykieta z opisem typu na stronie 28.
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Montaz

Instrukcje w niniejszym podreczniku dotyczg przemiennikow czestotliwosci w stopniu
ochrony obudowy IP20. Aby spetni¢ wymogi NEMA 1, nalezy uzy¢ jeden z
opcjonalnych zestawéw MUL1-R1, MUL1-R3 lub MUL1-R4, kt6re dostarczane sg w
instrukcjami instalacji (odpowiednio 3AFE68642868, 3AFE68643147
3AUA0000025916).

B Montaz urzadzenia
Zainstalowac przemiennik czestotliwosci za pomocg srub lub na szynie DIN.

Uwaga: Upewnic sie, ze pyt i opitki powstate przy wierceniu otworéw podczas
instalacji nie dostajg sie do wnetrza urzadzenia.

Za pomoca srub

1. Zaznaczy¢ miejsca na otwory uzywajgc np. szablonu wycietego z opakowania.
Rozmieszczenie otworow montazowych przedstawione jest rowniez na
rysunkach w rozdziale Rysunki wymiarowe na stronie 379. Liczba oraz
rozmieszczenie otworéw montazowych zalezg od rozmiaru obudowy i sposobu
montazu:

a) montaz na tylniej scianie (obudowy RO0...R4): cztery otwory

b) montaz boczny (obudowy RO0...R2): trzy otwory; jeden z otworow
montazowych na dole jest ulokowany w ptytce z zaciskami.

2. Umiesci¢ $ruby mocujgce w przygotowanych otworach w $cianie.
3. Umiesci¢ przemiennik czestotliwosci na Srubach mocujgcych.

4. Dokreci¢ sruby mocujgce przemiennik czestotliwosci do sciany.
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Na szynie DIN

1. Wiozy¢€ gorng czesc¢ zatrzasku w szyne, tak jak przedstawiono na rys. 1
Aby zdjgé przemiennik czestotliwosci ACS355, nalezy wcisngé dzwignie
znajdujacg sie na szczycie tylnej Sciany napedu, tak jak przedstawiono na rys. 1b.
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B Instalacja ptytki z zaciskami

Uwaga: Nie wyrzucac ptytek z zaciskami, sg one wymagane dla wykonania
wtasciwego uziemienia kabli silnoprgdowych, sterowniczych oraz opcji magistrali.

1.

Przymocowac ptytke z zaciskami (A), za pomocg dostarczonych srub, do ramy
znajdujgcej sie w dolnej czesci przemiennika czestotliwosci .

Dla rozmiaréw RO...R2, przymocowac ptytke zaciskowg Wej/Wyj (B) do ptytki
zaciskowej za pomocg dostarczonych srub.

B Montaz opcjonalnego modutu komunikacyjnego

3.

Podtgczy¢ kable zasilania i kable sterownicze wedtug instrukcji zawartych w
rozdziale Instalacja elektryczna na stronie 47.

Umiesci¢ modut komunikacyjny na ptytce uziemiajgcej przeznaczonej dla
dodatkowych opc;ji (C), a nastepnie przykreci¢ srube uziemiajgcg w lewym rogu
modutu. To powoduje przymocowanie modutu do ptyty uziemiajgce,.

Jesli nie zostata zdjeta pokrywa przytgczy, nalezy jednoczesnie nacisngc
wgtebienie, znajdujgce sie w pokrywie, i zsungc¢ pokrywe z obudowy.

Zatrzasng¢ przymocowany modut komunikacyjny na ptytce uziemiajgce;j
przeznaczonej dla opcji tak aby modut zostat umieszczony przytgczeniami na
zewnatrz napedu oraz tak, aby otwory na ptytce uziemiajgcej i ptytce z zaciskami
Wej/Wyj pokryty sie.

Przymocowac, za pomocg dostarczonych srub, ptytke uziemiajgcg przeznaczong
dla opcji z ptytkg z zaciskami Wej/Wyj.

Wsungac¢ pokrywe przytaczy.
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Planowanie instalacji
elektrycznej

Co zawiera ten rozdziat

W niniejszym rozdziale podano instrukcje wedtug ktérych nalezy postepowac
podczas doboru silnika, kabli, zabezpieczen, sposobu prowadzenia kabli oraz trybu

pracy.

Uwaga: Instalacja zawsze musi by¢ zaprojektowana i wykonana zgodnie z lokalnie
obowigzujgcymi przepisami. ABB nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci za
jakakolwiek instalacje ktdra jest niezgodna z lokalnym prawem lub/i innymi
przepisami. Dodatkowo jezeli zalecenia podane przez ABB nie sg przestrzegane, w
przemienniku czestotliwosci mogg wystgpi¢ uszkodzenia/problemy ktérych nie
obejmuje gwarancja.

Przytaczenie zasilania pradu przemiennego (AC)

Patrz wymagania w sekcji Siec zasilajgca na stronie 367. Uzy¢ zainstalowanych
przytgczy do zasilania przemiennika czestotliwosci.

OSTRZEZENIE! Poniewaz prad uptywu urzadzenia przekracza 3.5 mA,
wymagana jest instalacja elektryczna zgodna z normg IEC 61800-5-1.

Dobdr urzagdzenia odtgczajgcego zasilanie

Zainstalowa¢ miedzy zrodtem zasilania a napedem recznie obstugiwane urzadzenie
odtaczajgce zasilanie. Urzadzenie takie musi dac sie zablokowaé w pozycji otwartej
(zasilanie odtgczone) w celu przeprowadzenia prac instalacyjnych i przeglagdow.
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B Unia Europejska

Aby spetni¢ Dyrektywy Uni Europejskiej, zgodnie ze standardem EN 60204-1,
Zabezpieczenia Maszynowe, urzgdzenie odtgczajgce musi by¢ jednym z
nastepujgcych typow:

» roztgcznik kategorii uzytkowania AC-23B (EN 60947-3)

» roztgcznik wyposazony w pomocniczy styk ktory we wszystkich przypadkach
powoduje odtgczenie obwodu obcigzenia przed otwarciem gtéwnych stykow
roztgcznika (EN 60947-3)

» odpowiedni roztgcznik dla odtgczenia obwodu zgodnie z EN 60947-2.

B Inne lokalizacje

Urzadzenie odtgczajgce musi spetnia¢ obowigzujgce regulacje dotyczace
bezpieczenstwa.

Sprawdzenie kompatybilnosci silnika i przemiennika
czestotliwosci

Sprawdzi¢ czy 3-fazowy silnik indukcyjny oraz przemiennik czestotliwosci sg
dopasowane zgodnie z tabelg danych znamionowych w sekcji Dane znamionowe na
stronie 358. Tabela zawiera typowe moce silnikow dla kazdego przemiennika
czestotliwosci.

Do wyjscia przemiennika czestotliwosci moze by¢ podtgczony tylko jeden silnik
synchroniczny z magnesami trwatymi.

Dobér kabli zasilania
B Zasady ogdblne
Zwymiarowac kable zasilania i kable silnika zgodnie z obowigzujgcymi przepisami

lokalnymi.

» Kable zasilnia oraz kable silnika muszg by¢ w stanie przenies¢ odpowiednie
prady obcigzenia. Znamionowe prady patrz sekcja Dane znamionowe na stronie
358.

» Kabel musi by¢ znamionowany na conajmniej 70 °C maksymalnej dopuszczalne;j
temperatury zyty przewodzgcej dla pracy ciagtej. Dla USA, patrz sekcja
Dodatkowe wymagania dla USA na stronie 40.

* Przewodnosc¢ zyty PE musi by¢ réwna jak dla zyty fazowej (ten sam przekroj
poprzeczny).

» Kable o napieciu pracy 600 V AC sg dopuszczalne dla napiecia 500 V AC.
+ Wymagania dotyczgce EMC znajdujg sie w rozdziale Dane techniczne na str.
357.

Aby spetni¢ wymagania EMC zwigzane z oznakowaniem CE i C-tick, musi by¢ uzyty
symetryczny kabel ekranowany silnikowy (patrz nastepna strona).
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Kabel zasilajgcy moze by¢ kablem 4-przewodowym, ale zaleca sie stosowanie
symetrycznych kabli ekranowanych.

W poréwnaniu z systemem 4-przewodowym uzycie symetrycznego kabla
ekranowanego redukuje emisje zaktdcen elektromagnetycznych catego systemu
napedowego oraz prady tozyskowe i zuzycie tozysk.

B Alternatywne typy kabli

Na rysunku ponizej pokazano typy kabli jakie mogg by¢ stosowane wraz z
przemiennikiem czestotliwosci.

Kable silnikowe Uwaga: Wymagany jest oddzielny przewod
(Zalecane réwniez jako zasilajqce) PE jezeli prZG.WOanéC’; ekranu kabla jest
niewystarczajgca.
Symetryczny kabel ekranowany: trzy
przewody fazowe i koncentryczny lub
inaczej skonstruowany symetryczny

przewdd PE oraz ekran

Przewod PE Ekran Ekran
i ekran

PE o PE

Dopuszczalne kable zasilajace

Ekran
System 4-przewodowy: trzy przewody
fazowe i przewdd ochronny.
PE PE

B Ekran kabla silnika

Aby ekran kabla spetniat swojg funkcje musi on posiadac taki sam przekroj
poprzeczny jak przewdd fazowy pod warunkiem, ze jest zrobiony z tego samego
materiatu co przewody fazowe.

Aby efektywnie sttumi¢ wypromieniowane i przewodzone zaktécenia
elektromagnetyczne o czestotliwosciach radiowych, przewodnos¢ ekranu musi by¢
co najmniej na poziomie 1/10 przewodnosci przewodu fazowego. Wymagania te sg
tatwo spetniane przez miedziany lub aluminiowy ekran. Minimalne wymagania w
stosunku do ekranu kabla silnika napedu sg pokazane ponizej. Ekran kabla sktada
sie z koncentrycznej warstwy drutdw miedzianych. Im lepszy i ciasniejszy ekran
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kabla, tym nizszy poziom emisji zaktéceh elektromagnetycznych oraz nizsze prady
tozyskowe.

Powtoka izolacyjna Ekran z drutow miedzianych Rdzen kabla

B Dodatkowe wymagania dla USA

Jako kabel silnika zalecany jest kabel typu MC o ciggtym pancerzu z falistego
aluminium z symetrycznym uziemieniem lub z ekranowaniem jezeli nie jest
stosowany przewdd metaliczny.

Kable mocy muszg mie¢ znamionowg temperature pracy 75°C (167°F).

Kanal kablowy

Tam gdzie kanaty kablowe muszg byc¢ sprzegniete razem, nalezy zmostkowac ztgcze
z przewodem uziemiajgcym potgczonym z kanatem kablowym po kazdej stronie
ztgcza. Potgczy¢ kanaty kablowe rowniez z obudowg napedu. Zastosowaé oddzielne
kanaty kablowe dla kabla zasilania sieciowego, kabla silnika, okablowania rezystoréw
hamowania oraz okablowania sterowania. W tym samym kanale kablowym nie
prowadzi¢ okablowania silnika od wiecej niz jednego napedu.

Kable w pancerzu / ekranowany kabel zasilania

Kable 6-zytowe (3 przewody fazowe i 3 przewody uziemienia) typu MC z ciggtym
pancerzem z falistego aluminium i symetrycznymi przewodami uziemienia sg
dostepne u nastepujgcych dostawcow (nazwy handlowe w nawiasach):

* Anixter Wire & Cable (Philsheath)

» BICC General Corp (Philsheath)

* Rockbestos Co. (Gardex)

» Oaknite (CLX).

Ekranowane kable zasilania sg dostepne m.in. u nastepujacych dostawcow:
+ Belden

+ LAPPKABEL (OLFLEX)
* Pirelli.
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Dobor kabli sterowania

B Ogdlne zasady

Wszystkie kable dla analogowych sygnatéw sterowania oraz kable podtgczone do
wejscia czestotliwosciowego muszg by¢ ekranowane.

Uzywac podwajnie ekranowanego skreconego parami (skretka) kabla (Rysunek a,
np. JAMAK firmy Draka NK Cables) dla sygnatow analogowych. Nalezy uzy¢ osobno
ekranowanej pary dla kazdego sygnatu. Nie uzywac¢ wspolnego kabla powrotnego dla
réznych sygnatow analogowych.

Podwdjnie ekranowany kabel jest najlepszg alternatywg dla prowadzenia
niskonapieciowych sygnatéw cyfrowych, ale dopuszczalne jest rowniez uzywanie w
tym celu pojedynczo ekranowanego lub nieekranowanego kabla ztozonego z wielu
skreconych par przewodéw (Rysunek b). Kable podtgczone do wejscia
czestotliwosciowego muszg by¢ zawsze ekranowane.

b
— ",,
——— T e

. Pojedynczo ekranowany kabel
Podwajnie ekranowany kabel zlozony ze skreconych par
skrecany parami przewodow

Sygnaty analogowe i cyfrowe prowadzi¢ w oddzielnych kablach.

Sygnaty sterowane przez przekaznik mogg by¢ prowadzone w tych samych kablach
co cyfrowe sygnaty wejsciowe, pod warunkiem, ze ich napiecie nie przekracza 48 V.
Zaleca sie, aby sygnaty z przekaznika byty prowadzone kablami skreconymi parami.

Nigdy nie prowadzi¢ w tym samym kablu sygnatow o napiecu 24 VDC i napieciu 115/
230 VAC.

B Kabel przekaznikowy

Typem kabla przetestowanym i zatwierdzonym przez ABB jest kabel ze splatanym
metalicznym ekranem (np. OLFLEX firmy LAPPKABEL).

B Kabel panelu sterowania

Przy sterowaniu na odlegto$¢ za pomocg panelu, kabel fgczacy panel sterowania z
napedem nie moze przekracza¢ 3 m (10 stép). Typem kabla przetestowanym i
zatwierdzonym przez ABB jest kabel uzywany w opcjonalnym zestawie panelu
sterowania.
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Sposéb prowadzenia kabli

Kabel silnika nalezy prowadzi¢ z dala od innych kabli. Kable silnikowe kilku napedow
mogg by¢ prowadzone réwnolegle obok siebie. Zaleca sie aby kabel silnika, kabel
zasilania sieciowego, oraz kable obwodow sterowania byly instalowane w
oddzielnych korytkach kablowych. Aby zmniejszy¢ interferencje elektromagnetyczng
spowodowang szybkimi zmianami napiecia wyjsciowego napedu nalezy unikac
sytuaciji, gdy kable silnikowe biegng na dtugich odcinkach rownolegle do innych kabli.

Gdy kable sterowania muszg przecinac sie z kablami zasilania nalezy upewni¢ sie,
ze przecinajg sie pod kagtem tak bliskim 90 stopni jak to tylko jest mozliwe.

Korytka kablowe muszg mie¢ dobre potgczenie elektryczne miedzy sobg oraz z
elektrodami uziemiajgcymi. Aby poprawi¢ lokalne wyréwnanie potencjatu mozna
zastosowac system aluminiowych korytek kablowych.

Schemat prowadzenia kabli pokazany jest na rysunku ponize;.

Kabel silnika
Przemiennik Kabel ZaSilaniat min. 300 mm (12 cali)
czestotliwosci
Kabel zasilania sieciowego Kabel silnika
$min. 200 mm (8 cali) 90°L] tmin. 500 mm (20 cali
Kable sterowania
B Kanaly kablowe dla kabli sterowania
24V 230V 24V 230V
i ’ y/
\ /
N U
/><\\
/ N
Nie dozwolone, chyba ze kabel 24 V Kable sterujgce dla napie¢ 24 Vi 230 V
posiada izolacje dla 230 V lub jest prowadzi¢ w oddzielnych kanatach
izolowany za pomocg ostony izolujgcej dla kablowych wewnatrz szafy.
230 V.




Planowanie instalacji elektrycznej 43

Zabezpieczenie przemiennika czestotliwosci, kabli

zasilania, silnika i kabli silnika w sytuacji zwarcia i

termicznego przecigzenia

B Zabezpieczenie przemiennika czestotliwosci i kabli zasilania w
sytuaciji zwarcia

Zainstalowac zabezpieczenie wedtug podanych ponizej wskazéwek.

Schemat obwodu Zabezpieczenie
zwarciowe
Rozdzielnia Kabel Przemiennik Zabezpieczenie
| zasilania czestotliwosci przemiennika oraz kabli
' zasilania za pomocg
; ,ﬁ' | ~ bezpiecznikéw lub
e . s -y roztgcznika. Patrz
R | objasnienia 1) i 2).
L

O
B} ®

1) Rozmiar bezpiecznika wybra¢ wedtug instrukcji podanych w rozdziale Dane techniczne na
stronie 357. Bezpieczniki chronig kabel zasilania w sytuacji zwarcia, ograniczajg uszkodzenie
przemiennika i urzgdzen przytgczonych do przemiennika w przypadku wystgpienia zwarcia
wewnatrz przemiennika.

2) Moga zostac uzyte roztgczniki przetestowane przez ABB wraz z ACS350. Bezpieczniki
muszg by¢ uzyte wraz z innymi roztgcznikami. W celu uzyskania informacji o dopuszczonych
typach roztgcznikdw oraz charakterystykach sieci zasilajgcych nalezy skontaktowac sie z
lokalnym przedstawicielem ABB.

OSTRZEZENIE! Z uwagi na zasade dziatania oraz budowe roztgcznikéw,

niezaleznie od producenta, w przypadku wystgpienia zwarcia, gorgce
zjonizowane gazy mogg wydostac sie z obudowy roztgcznika. Aby zapewni¢
bezpieczng eksploatacje nalezy zwrdci¢ szczegolng uwage na instalacje oraz
umiejscownienie roztgcznikow. Postepowac zgodnie z instrukcjami producenta.

B Zabezpieczenie silnika i kabli silnika w sytuacji zwarcia

Przemiennik chroni silnik oraz kabel silnikowy w sytuacji zwarcia kiedy kabel
zwymiarowany jest w oparciu o znamionowy prad przemiennika czestotliwosci. Nie
potrzebne sg dodatkowe urzgdzenia zabezpieczajgce.

B Ochrona przemiennika czestotliwosci, silnika i kabli zasilania w
sytuacji termicznego przecigzenia

Przemiennik czestotliwosci chroni siebie oraz kable zasilania i silnikowe przed

termicznym przecigzeniem kiedy kable zwymiarowane sg w oparciu 0 znamionowy

prad przemiennika czestotliwosci. Nie potrzebne sg dodatkowe termiczne
zabezpieczenia.
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OSTRZEZENIE! Jezeli do przemiennika czestotliwo$ci podtgczony jest wiecej
niz jeden silnik, musi by¢ uzyte oddzielne zabezpieczenie termiczne lub
roztgcznik dla ochrony kazdego silnika i kabla silnika. Urzgdzenia te mogg wymagac

uzycia oddzielnego bezpiecznika aby wytgczy¢ prad zwarcia.

B Ochrona silnika przed przecigzeniem termicznym

Zgodnie z przepisami, silnik musi by¢ zabezpieczony od przecigzen termicznych oraz
w chwili wykrycia przecigzenia zasilanie musi zostac¢ odtgczone. Przemiennik
posiada funkcje termicznej ochrony silnika i w chwili gdy jest to niezbedne zostaje
odtgczone zasilanie silnika. Mozliwe jest rowniez podtgczenie do przemiennika
czestotliwosci czujnika temperatury silnika. Uzytkownik moze dostroi¢/dostosowac
zaréwno model oraz funkcje pomiaru temperatury poprzez zmiany nastaw
opowiednich parametréw.

Przyktady czujnikow temperatury:

* rozmiary silnikow IEC180...225: przetgcznik termiczny (np. Klixon)

* rozmiary silnikow IEC200...250 i wieksze: PTC lub Pt100.

W celu uzyskania informaciji na temat modelu termicznego, przejs¢ do rozdziatu
Ochrona termiczna silnika na stronie 144. W celu uzyskania informaciji na temat

funkcji pomiaru temperatury, przej$¢ do sekcji Pomiar temperatury silnika poprzez
stadardowe Wej/Wyj na stronie 154.

Zastosowanie funkcji Safe torque off (STO)
Patrz Dodatek: Safe torque off (STO) na stronie 399.

Wspoipraca urzadzen ze szczagtkowym pradem (RCD) z
przemiennikiem czestotliwosci

Przemienniki czestotliwosci ACS355-01x mogg pracowac z urzgdzeniami Typu A ze
szczatkowym prgdem, ACS355-03x mogg pracowac z urzgdzeniami Typu B ze
szczatkowym prgdem. Dla przemiennikéw czestotliwosci ACS355-03x mogg miec
takze zastosowanie inne sposoby ochrony w przypadku bezposredniego lub
posredniego kontaktu takie jak separacja od srodowiska poprzez podwdjng lub
wzmocniong izolacje lub izolowanie od systemu zasilania przez transformator.

Zastosowanie roztgcznika bezpieczenstwa pomiedzy
przemiennikiem czestotliwosci a silnikiem

Zaleca sie zainstalowac roztgcznik bezpieczenstwa pomiedzy silnikiem z magnesami
trwatymi a wyjsciem przemiennika czestotliwosci. Roztgcznik jest niezbedny aby
izolowac silnik od przemiennika czestotliwosci podczas prac obstugowych napedu.

Zastosowanie potaczenia typu bypass

OSTRZEZENIE! Nigdy nie podtgczaé zasilania do przytgczy wyjéciowych U2,
V2 i W2 przemiennika czestotliwosci. Podanie napiecia zasilajgcego na zaciski
wyjsciowe moze spowodowacé trwate uszkodzenie przemiennika czestotliwosci.
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Jezeli wymagane jest czeste uzycie bypass’u, uzy¢ mechanicznie sprzegnietych
przetgcznikdw lub stycznikow aby zapewnic, ze do przytgczy silnika nie jest
jednoczesnie podane napiecie z wyjscia przemiennika czestotliwosci i bezposrednio
z sieci zasilajgcej.

Ochrona stykow wyjsciowych przekaznikéw

Obcigzenia indukcyjne (przekazniki, styczniki, silniki) powodujg wystepowanie
napieciowych sktadowych przejsciowych przy wytgczaniu.

Nalezy wyposazy¢ obcigzenia indukcyjne w obwody ttumigce zaktdcenia [warystory,
filtry RC (AC) lub diody (DC)] w celu zminimalizowania emisji zaktocen
elekromagnetycznych przy wytgczaniu. Jezeli zaktdcenia te nie zostang wyttumione
mogqg one zostaé przeniesione pojemnosciowo lub indukcyjnie do innych przewodow
w kablu sterowania i stworzy¢ ryzyko awarii czy nieprawidtowej pracy innych czesci
systemu.

Zainstalowaé elementy zabezpieczajgce tak blisko obcigzenia indukcyjnego jak to
tylko mozliwe. Nie instalowac elementéw zabezpieczajgcych na listwie Wej/\Wyj.

Warystor F'ij o __ -
o |

: Wyjscie
230 VAC | :4 przekaznikowe |
| L przemiennika !

czestotliwosci

FntchFH:'—‘ - --_.

o B : Wyjscie |
przekaznikowe

230 VAC ! : przemiennika !

i — czestotliwosci

Dioda"‘—‘ o

—

! : Wyjscie :

przekaznikowe
24V DC ' : przemiennika !
| — \

czestotliwosci

(e
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Instalacja elektryczna

Co zawiera ten rozdziat

W rozdziale tym opisano: jak sprawdzi¢ izolacje uktadu oraz kompatybilnos¢ z
sieciami IT (nieuziemione) oraz niesymetrycznie uziemione TN oraz podtgczenia
kabli silnoprgdowych i sterujgcych.

OSTRZEZENIE! Prace opisane w tym rozdziale mogg by¢ wykonywane tylko

przez wykwalifikowanych elektrykow. Nalezy przestrzegac instrukcji opisanych
w rozdziale Bezpieczerstwo na stronie 17. Ignorowanie instrukcji bezpieczenstwa
moze prowadzi¢ do powaznych obrazen, a nawet smierci.

Upewni¢ sie ze podczas instalacji przemiennik czestotliwosci jest odtagczony
od sieci (zasilanie wejsciowe). Jezeli byt wczesniej przytagczony do sieci, nalezy
odczekaé co najmniej 5 minut po jego odtaczeniu od sieci zasilajacej.

Sprawdzenie izolacji ukiadu

B Przemiennik czestotliwosci

Nie przeprowadzac jakichkolwiek testow napieciowych lub opornosci izolacji (np. tzw.
test “hi-pot” lub testowanie przy pomocy miernika opornosci izolacyjnej) na zadnym z
elementéw przemiennika czestotliwosci, gdyz testy mogg spowodowac uszkodzenie.
Kazdy przemiennik czestotliwosci przechodzi fabrycznie test izolacji pomiedzy
obwodem gtéwnym i obudowg / ramg wsporczg. Wewnatrz przemiennika sg obwody
ograniczajgce napiecie, ktére odcinajg automatycznie napiecie testujgce.

B Kable zasilania

Sprawdzi¢ izolacje kabli zasilajgcych, zgodnie z obowigzujgcym lokalnie przepisami,
przed podtgczeniem ich do napedu.
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B Silnik i kable silnikowe

Sprawdzi¢ izolacje silnika i kabli silnikowych w sposéb nastepujacy:

1. Sprawdzi¢ czy kabel silnikowy jest podtgczony do silnika i odtgczony od zaciskéw
wyjsciowych przemiennika czestotliwosci U2, V2 i W2.

2. Zmierzyc¢ rezystancje izolacji pomiedzy kazdg zytg fazowg
a zytg przewodu PE uzywajac napiecia pomiarowego
500 V DC. Rezystancja izolacji silnikow prod. ABB musi
przekracza¢ 100 MQ (wartosc¢ przy 25 °C lub 77 °F). Dla
silnikow innych producentéw, odwotac sie do odpowiedniej

instrukcji. Uwaga: Wilgo¢ wewnatrz silnika moze
spowodowac obnizenie wartosci rezystancji izolacji. Jezeli sg podejrzenia co do
obecnosci wilgoci w silniku, osuszy¢ silnik i powtorzy¢ pomiary.

Sprawdzenie zgodnosci z sieciami IT (nieuziemiona) i
niesymetrycznie uziemionymi TN

OSTRZEZENIE! Odtgczyé wewnetrzny filtr EMC przed podtgczeniem

przemiennika czestotliwo$ci do sieci typu IT (sie¢ nieuziemiona lub uziemiona
przez wysokag rezystancje [ponad 30 Q ]), w przeciwnym przypadku sie€ zostanie
podtgczona do potencjatu ziemii poprzez kondenstaory filtru EMC. Moze to
spowodowac niebezpieczenstwo lub uszkodzenie przemiennika czestotliwosci.

Odtgczy¢ wewnetrzny filtr EMC przed podtgczeniem przemiennika czestotliwosci do
sieci niesymetrycznie uziemionej TN, w przeciwnym przypadku przemiennik
czestotliwosci ulegnie uszkodzeniu.

Uwaga: Gdy zostanie odtgczony wewnetrzny filtr EMC, przemiennik czestotliwosci
nie spetnia kompatybilnosci EMC bez dodatkowego zewnetrznego filtru.

1. Jezeli uzywang siecig jest sie€ typu IT (nieuziemiona) lub niesymatrycznie
/ uziemiona TN , odtgczyc wewnetrzny filtr EMC poprzez odkrecenie sruby EMC.
Dla 3 fazowych przemiennikow czestotliwosci typu U (oznaczone jako

ACS355-03U-), metalowa sruba EMC jest fabrycznie usunieta i zastgpiona
plastikowa.

Sruba EMC wobudowach RO...R2.
W R3, sruba ta jest wyzej.

Sruba EMC w obudowie R4, IP20
(za obudowg R4, NEMA 1)

-

| S2% 182988 \-EMC| —;D
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Przytaczenie kabli silnopragdowych

B Schemat potaczen

Przemiennik czestotliwosci

WEJSCIE WYJSCIE

PE [UT][VI[W1] @)[BRK+BRK-] [U2]V2]W2] @)

1) 1
N (_—__—::T ¥
Mozliwe : I I |
alternatywy patrz | | I
sekcja Dobor PE {|_ _
urzgdzenia \zi \,:, \U + — |J
odfgczajgcego Y "\~ [ - — - ]
zasilanie na & o [ | _I:I._ d
stronie 37. \I_ .:.: IS & Opcjontalny
—! - - rezystor
S] S] \ hamowania albo Slinik
Wspdlna szyna
L1 L2 L3 DC ¥

D Uziemié¢ drugi koniec przewodu PE na ptycie rozdzielcze;.

2) Uzy¢ oddzielnego kabla uziemiajgcego jezeli przewodnos¢ ekranu kabla jest
niewystarczajgca (mniejsza niz przewodnos¢ przewodu fazowego) i przewod uziemiajgcy
w kablu jest niesymetryczny. Patrz sekcja Dobdr kabli zasilania na stronie 38.

3) Wiecej informaciji na temat Wspolnej szyny DC, patrz podrecznik ACS355 Common DC
application guide (3AUA0000070130 [EN]).

Uwaga:

Nie stosowac kabli o konstrukcji asymetrycznej jako kabli silnika.

Jezeli kabel silnika oprocz przewodzgcego ekranu zawiera dodatkowo symetryczny przewod
uziemiajacy, przytaczyc¢ ten przewod uziemiajgcy do zacisku uziemienia po stronie napedu i
po stronie silnika.

Kable silnikowe, zasilania oraz sterownicze prowadzi¢ oddzielnie. Wiecej informacji na ten
temat patrz sekcja Sposob prowadzenia kabli na stronie 42.

Uziemienie ekranu kabla silnikowego po stronie silnika

Aby zminimalizowa¢ zaktdcenia o czestotliwosci

radiowej:

* uziemi¢ kabel przez skrecenie ekranu w warkocz o
nastepujgcych proporcjach wymiarow:
sptaszczona szeroko$¢ > 1/5 - diugosci

* lub uziemi¢ obwodowo (360 stopni) ekran kabla na
przepuscie skrzynki zaciskowej silnika.
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B Procedura podtaczenia

1.

Przymocowac przewdd uziemiajgcy (PE) kabla zasilajgcego do zacisku
uziemiajgcego. Podtgczy¢ przewody fazowe do zaciskéw U1, V1i W1. Dla
rozmiarow obudowy RO0...R2 uzy¢ momentu obrotowego o wartosci 0.8 N-m
(7 Ibf-in), 1.7 N-m (15 Ibf-in) dla R3 oraz 2.5 N-m (22 Ibf-in) dla R4.

Zdjg¢ zewnetrzng izolacje i wykona¢ mozliwie krotkg wigzke z odstonietego
ekranu kabla silnika. Podtgczy¢ wykonang wigzke do zacisku uziemiajgcego.
Podtaczy¢ przewody fazowe do zaciskéw U2, V2 i W2. Dla napedow o
rozmiarach obudowy RO... R2 uzyé momentu obrotowego o wartosci 0.8 N-m
(7 Ibf-in), 1.7 N-m (15 Ibf-in) dla R3 oraz 2.5 N-m (22 Ibf-in) dla R4.

Podtgczy¢ opcjonalny rezystor hamowania do zaciskow BRK+ i BRK- za pomocg
ekranowanego kabla wedtug procedury jak dla kabli silnikowych opisanej w
poprzednim punkcie.

Zabezpieczy¢ kable na zewnatrz przemiennika czestotliwosci przed
uszkodzeniami mechaniczymi.

N oHtt—=—
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Przytaczenie kabli sterowania

B Przylacze Wej/Wyj

Rysunek ponizej przedstawia ztgcze Wej/Wyj. Moment dokrecajacy 0.4 N-m / 3.5
Ibf-in.

X1C:STO

X1A: X1B:
123 4+ 1: SCR 17: ROCOM
2: Al 18: RONC
Peea 3: GND 19: RONO
4: +10V 20: DOSRC
@ 5. Al2 21: DOOUT
cbzz 6: GND 22: DOGND
00 7: AO
) 8: GND X1C:STO
I 9: +24V 1: OUT1
= 10: GND 2: OUT2
i 11: DCOM 3: IN1
Warning! 12: DI1 4: IN2

Dangerous voltage

13: DI2
14: DI3
15: DI4
16: DI5 - wejscie cyfrowe lub

©
©
©
©
©
©
# czestotliwosciowe

S$1: Wybdr sygnatu napieciowego
lub prgdowego dla wejs¢
analogowych Al1 i Al2.

S1

me_ °'|‘§|
gy 910111213141516" 202122
<< X1A X1B

Wybér sygnatu pradowego lub napigciowego dla wejsé analogowych

Za pomocg przetagcznika S1 dokonuje sie wyboru sygnatu napieciowego (0 (2)...10 V
/-10...10 V) lub prgdowego (0 (4)...20 mA / -20...20 mA) dla wejs¢ analogowych.
Fabrycznie ustawione sg: sygnat napieciowy dla Al1 (0 (2)...10 V) i unipolarny
pradowy dla Al2 (0 (4)...20 mA), ktére odpowiadajg domys$inym ustawieniom w
makroaplikacjach. Przetgcznik jest umieczczony na lewo od przytgcza 9 Wej/\Wyj
(patrz rysunek przytgczg Wej/\Wyj powyzej).

Gorne potozenie (ON): 1 (0 [4]...20 mA, domysinie dla Al2; lub -20...20 mA)
Dolne potozenie (OFF): U (0 [2]...10 V, domysinie dla Al1; lub -10...10 V)

S1

Al1[~[Hg
Al2|SE1Z
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Podtaczenie sygnatu pragdowego i napieciowego do wejsé analogowych

Podtgczenie bipolarne sygnatow: napieciowy (-10...10 V) i pradowy (-20...20 mA)
jest rowniez mozliwe. W przypadku dokonania zmian sygnatow z unipolarnych na
bipolarne nalezy odpowiednio ustawi¢ parametry, patrz sekcja Programowalne
wejScia analogowe na stronie 128.

Unipolarne napiecie Bipolarne napiecie Unipolarny/Bipolarny prad
1...10 kQ SCR SCR SCR
Ey o i

Al |-( » a Al
- 3————{GND % /- [GND /—J{GND
7 >—+10V Uzy¢ zewnetrznego zrodia

+10V GND -10 V

A zasilnia.

Konfiguracja PNP i NPN dla wejs¢ cyfrowych

Wejscia cyfrowe mozna okablowac w konfiguracji PNP albo NPN.

Podtgczenie PNP Podtgczenie NPN
X 9 [+24V al 9 [+24V
|:10 GND Em GND

11 |DCOM 11 |DCOM
——12 |DI1 — —12 |DI1
——13 |DI2 ———13 |DI2
——114 |DI3 — —114 |DI3
— —115 |DI4 — —15 |DI4
——16 |DI5 ——16 |DI5

Zewnetrzne zasilanie dla wejs¢ cyfrowych

/ Dla zewnetrznego zasilania +24 V wej$¢ cyfrowych, patrz schemat ponizej.

Podtgczenie PNP Podtgczenie NPN
X1 X1
9 |+24V 9 |+24V
° 10 |GND + ° 10 |GND
+240\>/DDCE,: 11 |DCOM zgxgg 11 |DCOM
—|12 |DI1 —1{12 |DI1
—13 |DI2 —113 |DI2
—|14 |DI3 —14 |DI3
—|15 |Dl4 —115 |DI4
—16 |DI5 —16 |DI5
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Wejscie czestotliwosciowe

Jezeli wejscie cyfrowe DI5 jest uzywane jako wejscie czestotliwosciowe nalezy

odpowiednio ustawi¢ parametry, patrz sekcja Wejscie czestotliwosciowe na stronie
132.

Przykiad podtaczenia dwu- i trzykablowego czujnika

W makroaplikacjach Recznie/Automatycznie, Sterowanie PID oraz Sterowanie
Momentem Obrotywym (patrz sekcja Makroaplikacje, strony odpowiednio 174, 115
116) wykorzystane jest wejscie analogowe 2 (Al2). Przedstawione schematy na tych
stronach zawierajg zewnetrznie zasilane czujniki (podtgczenia zasilania nie
pokazane). Schematy ponizej przedstawiajg podtgczenie dwu- lub trzykablowego
czujnika zasilanego z wyjscia pomocniczego napiecia przemiennika czestotliwosci.

Uwaga: Nie wolno przekracza¢ maksymalnych wartosci pomocniczego zasilania
auxiliary 24 V (200 mA).

Dwukablowy czujnik

X1A

Pomiar lub zadawanie aktualnej warto$ci procesowej,
|+ ‘*6 GND |0(4)...20 mA, R, = 100 Q

|_ 9 +24V |Napiecie pomocnicze, nie izolowane,
10 |GND [+24 V DC, maks. 200 mA

Uwaga: Czujnik jest zasilany pradem wyjscowym, a przemiennik czestotliwosci
zapewnia napiecie zasilania (+24 V). Dlatego tez sygnat wyjsciowy musi zawierac sie
w przedziale 4...20 mA, a nie 0...20 mA.

Trzykablowy czujnik

X1A
P OUT (0)4...20 mAl Al2 Pomiar lub zadawanie aktualnej warto$ci procesowe;j,

| O 6 |GND |0(4)...20 mA, R, =100 Q

+

9 +24V |Napiecie pomocnicze, nie izolowane,
{10 |GND [*+24 V DC, maks. 200 mA
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B Schemat domysinych potaczen Wej/Wyj

Domyslina konfiguracja podtgczen sygnatow sterujgcych zalezg od wybranej
makroaplikacji, ktéra wybierana jest za pomocg parametru 9902 APPLIC MACRO.

Domysing makroaplikacjg jest ABB Standard. Zapewnia ona konfiguracje Wej/\Wyj
wraz z trzema predkosciami statymi. Domys$ine wartosci parametrow podane sg w
sekcji Nastawy fabryczne dla réznych makroaplikacji na stronie 176. Informacje na
temat innych makroaplikacji, patrz rozdziat Makroaplikacje na stronie 107.

Ponizej przedstawiony jest schemat dla domysinej konfiguracji Wej/Wyj w
makroaplikacji ABB Standard.

X1A

SCR

Ekran kabla sygnatowego

o

Al1

Zewnetrzne zadawanie czestotliwosci: 0...10 V )

1...10 kQ

=
il

GND

Masa obwodu wejscia analogowego.

4
.
/
4

A\

+10V

Napiecie zadawania: +10 V DC, maks. 10 mA

Al2

Nie uzywane w konfiguracji domysinej. 0...10 V

maks. 500 Q

GND

Masa obwodu wejscia analogowego.

AO

Czestotliwosé wyjsciowa: 0...20 mA

(N[O |WIN|=

GND

Masa obwodu wyjs$cia analogowego

o

+24V

Wyjscie nap. pomocniczego: +24 V DC, maks. 200 mA

-
o

GND

Masa wyjscia napiecia pomocniczego

N
—

DCOM

Masa wejs¢ cyfrowych

|\

DI1

Stop (0) / Start (1)

|\

DI2

Do przodu (0) / Do tytu (1)

—
N

DI3

Wybér predkosci statej 2)

-
(6}

D14

Wybér predkosci stalej 2)

-
o

DI5

Wybor pary czaséw przyspieszania / hamowania®)

X1B

17

ROCOM

18

RONC

—19

RONO

Wyjscie przekaznikowe 1
; Bez btedu [Btad (-1)]
-

20

DOSRC

—21

DOOUT

22

DOGND

Wyjscie cyfrowe, maks. 100 mA
3?&; Bez biedu [Biad (-1)]

X1C:STO

OuT1

Podtgczenia STO (Safe torque off)

OouT2

[ [ ]

IN1

AIWIN|[—~

IN2




Instalacja elektryczna 55

) Al1 jest uzywane do zadawania predkosci 3) 0 = czasy przyspieszania / hamowania

jezeli zostat wybrany tryb sterowania zgodnie w wartosciami parametrow 2202 i
wektorowego. 2203.
?) Patrz grupa parametrow 12 PREDKOSCI 1 = czasy przyspieszania / hamowania
STAtE: zgodnie w wartosciami parametrow 2205 i
DI3 |DI4 |Funkcja (parametr) 2206.
0 0 |Zadawanie przez Al1 4) 360 stopniowe uziemienie wykonywane przy
1 [0 [Predkosc stata 1 (71202) pomocy zacisku.
0 |1 [Predkosc stata 2 (7203) Moment dokrecajacy = 0.4 N-m / 3.5 Ibf-in.
1 1 Predko$c¢ stata 3 (1204)
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B Procedura podtaczania

1.

Zdjg¢ pokrywe przytgczy poprzez jednoczesne nacisniecie wgtebienia i zsuniecie
pokrywy z obudowy.

Sygnaty analogowe: Zdjaé zewnetrzng izolacje wokot kabla sygnatu analogowego
i uziemi¢ odkrytg czes¢ ekranu za pomocg zacisku.

Podtgczy¢ przewody do wiasciwych przytgczy. Dokreca¢ z momentem 0.4 N-m
(3.5 Ibf-in).

Skreci¢ przewody uziemiajgce kazdej pary kabli sygnatéw analogowych i
podtgczy¢ do przytgcza SCR (przytacze 1).

Sygnaty cyfrowe: Zdjaé zewnetrzng izolacje i uziemi¢ odstoniony ekran przy
pomocy zacisku.

Przytgczy¢ zyty kabli do odpowiednich przytaczy. Dokreca¢ z momentem 0.4 N-m
(3.5 Ibf-in).

Dla podwdjnie ekranowanych kabli, skreci¢ przewody kazdej pary kabla razem i
podigczy¢ wigzke dp przytgcza SCR (przytgcze 1).

Zabezpieczy¢é mechanicznie wszystkie kable napedu.

W przypadku braku instalacji opcjonalnego modutu komunikacyjnego (patrz
Montaz opcjonalnego modutu komunikacyjnego na stronie 36), wsung¢ pokrywe.

10. Podtgczyc¢ przewody STO do odpowiednich przytaczy. Dokrecaé z momentem

0.4 N-m (3.5 Ibf-in).
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ﬂl \; @ y /U\ ﬁmw
L

® @ -

\!

=\
0

(@
w
S

\

(@
WV A
=
-

(o]

\




Lista czynnosci instalacyjnych 57

Lista czynnosci
instalacyjnych

Sprawdzenie instalacji

Przed rozruchem nalezy sprawdzi¢ instalacje elektryczng oraz mechaniczng czesc¢
instalacji. Z pomocg drugiej osoby oraz wykorzystujgc zamieszczong ponizej liste
czynnosci sprawdzi¢ kolejne punkty czynnosci instalacyjnych. Przed rozpoczeciem
prac przeprowadzonych na przemienniku czestotliwosci nalezy rowniez zapoznac sie
z informacjami zawartymi w rozdziale Bezpieczenstwo na stronie 77 niniejszego
podrecznika.

INSTALACJA MECHANICZNA

[0 Zewnetrzne warunki pracy sg spetnione. (Patrz Instalacja mechaniczna: Sprawdzenie
miejsca instalacji na stronie 31 oraz Dane techniczne: Straty cieplne, chtodzenie i hatas
na stronie 364 oraz Warunki otoczenia na stronie 371.)

[d Przemiennik czestotliwosci jest wtasciwie przymocowany w pozycji pionowej na niepalne;j
Scianie. (Patrz Instalacja mechaniczna na stronie 31.)

[0 Przeptyw powietrza chtodzacego odbywa sie bez przeszkdd. (Patrz Instalacja
mechaniczna: Wolna przestrzen wokot urzgdzenia na stronie 32.)

[J Silnik i urzgdzenia napedzane sa przygotowane do uruchomienia. (Patrz Planowanie
instalacji elektrycznej. Sprawdzenie kompatybilnosci silnika i przemiennika czestotliwosci
na stronie 38 oraz Dane techniczne: Przytacze silnika na stronie 367.)

INSTALACJA ELEKTRYCZNA (Patrz Planowanie instalacji elektrycznej na stronie 37 oraz

Instalacja elektryczna na stronie 47.)

[J Dla sieci nieuziemionej/z izolowanym punktem zerowym lub niesymetrycznie uziemionej:
wewnetrzny filtr EMC jest odtgczony (Sruba EMC odkrecona).

[0 Kondensatory zostaty uformowane jesli naped byt sktadowany przez rok lub dtuze;j.
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O 0O OO0 OO0 OoO000

Naped jest odpowiednio uziemiony.
Napiecie zasilania odpowiada napieciu zasilania przemiennika czestotliwosci.

Przytgcza zasilania do U1, V1 i W1 sg poprawne wykonanie i dokrecone z odpowiednim
momentem.

Zainstalowane sg odpowiednie bezpieczniki oraz roztgczniki.

Przytagcza silnika do U2, V2 i W2 sg poprawne wykonane i dokrecone z odpowiednim
momentem.

Kable silnikowe, zasilania oraz kable sterownicze sg prowadzone oddzielnie.
Potagczenia zewnetrznego sterowania (Wej/Wyj) sg poprawnie wykonane.

Potaczenia, dziatanie i reakcja Safe torque off (STO) sg poprawnie wykonane i dziatajg
poprawnie.

Napiecie zasilania przemiennika czestotliwosci nie jest podawane na wyjsciu
przemiennika czestotliwosci (za pomocg potgczenia typu bypass).

Pokrywa przytaczy, dla NEMA 1 pokrywa zabezpieczajgca i skrzynka przytgczeniowa, sg
zatozone.
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Uruchomienie, sterowanie
poprzez Wej/Wyj i Bieg ID

Co zawiera ten rozdziat

W rozdziale zawarto informacje jak:

* przeprowadzi¢ uruchomienie

+ dawac¢ komendy start, stop, zmienia¢ kierunek obrotéw oraz dopasowac predkosé
silnika poprzez interfejs Wej/Wyj

* przeprowadzi¢ bieg identyfikacyjny napedu (bieg ID).

Wykonanie powyzszych zadanan przy uzyciu panelu sterowania zostato krotko

opisane w niniejszym rozdziale. Szczegoty dotyczgce obstugi panelu sterowania
znajdujg sie w rozdziale Panele sterowania na stronie 73.

Jak uruchomié¢ naped

OSTRZEZENIE! Uruchomienie moze by¢ przeprowadzone tylko przez
Vi ‘ \ / ' \ wykwalifikowanych elektrykdw.

Instrukcje bezpieczenstwa podane w rozdziale Bezpieczenstwo na stronie 17 muszg
by¢ przestrzegane podczas procedury uruchomienia.

Naped zostanie automatycznie uruchomiony w chwili podania zasilania jezeli podana
jest zewnetrzna komenda bieg.

Sprawdzi¢ czy uruchomienie silnika nie spowoduje jakiegokolwiek
niebezpieczenstwa. Odsprzegnaé napedzane urzadzenie jezeli:

+ istnieje ryzyko uszkodzenia w przypadku niewtasciwego kierunku obrotéw silnika
lub
* wymagane jest przeprowadzeniue biegu ID podczas rozruchu napedu.

Przeprowadzenie biegu ID jest istotne tylko w aplikacjach ktore wymagajg duzej
doktadnosci w sterowaniu silnika.
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» Sprawdzi¢ instalacje. Patrz lista sprawdzajgca Lista czynnosci instalacyjnych na
stronie 57.

Jak przeprowadzi¢ uruchomienie napedu, w zaleznosci od typu posiadanego panelu
sterowania, jezeli wystepuje:

+ Brak panelu sterowania, postepowac zgodnie z instrukcjami podanymi w sekcji
Jak przeprowadzi¢ uruchomienie bez panelu sterowania na stronie 60.

* Podstawowy panel sterowania (ACS-CP-C), postepowa¢ zgodnie z
instrukcjami podanymi w sekcji Jak przeprowadzi¢ manualne uruchomienie na
stronie 61.

* Panel sterowania z asystentami (ACS-CP-A, ACS-CP-D), mozna uruchomi¢
Asystenta uruchomienia (patrz sekcja Jak przeprowadzi¢ asystowane
uruchomienie na stronie 67) lub przeprowadzi¢ reczne uruchomienie (patrz
sekcja Jak przeprowadzi¢ manualne uruchomienie na stronie 617).

Asystent uruchomienia, dostepny tylko w panelu z asystentami, przeprowadza
uzytkownika przez wszystkie istotne nastawy. Przy uruchomieniu recznym,
przemiennik czestotliwosci nie podaje wskazowek, uzytkownik przechodzi przez
podstawowe nastawy przy pomocy instrukcji podanych w sekcji Jak
przeprowadzi¢ manualne uruchomienie na stronie 617.

B Jak przeprowadzi¢ uruchomienie bez panelu sterowania

ZALACZENIE ZASILANIA
O |Zatgczyc zasilanie i poczekac chwile.

OO0 |Sprawdzi¢ czy: czerwona dioda nie zaswiecita sie i zielona dioda zaswiecita sie,
ale nie miga.

Przemiennik jest gotowy do pracy.
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B Jak przeprowadzié manualne uruchomienie

Aby przeprowadzi¢ manualne uruchomienie mozna uzy¢ podstawowy panel lub
panel z asystentami. Przedstawione ponizej instrukcje sg wazne dla obydwu typow
paneli, ale pokazana w prawej kolumnie zawartos¢ wyswietlacza dotyczy
podstawowego panelu sterowania, chyba, ze instrukcja bedzie dotyczyta tylko panelu
sterowania z asystentem.

Przed rozpoczeciem nalezy upewnic sie, ze dostepne sg dane znamionowe silnika.

ZALACZENIE ZASILANIA

O [Zalgczyc zasilanie.
Podstawowy panel sterowania przejdzie do trybu REN 0.0 2

wyjscie - Output. OUTPUT FWD
Na panelu sterowania z asystentem zostanie BEM T, CHOICE
AW i iani 0 you want to
wySW|etIo.ne.pytan.|e 0 uruchpmlerlwlle.Asystentg . Use’ the start-up
Uruchomienia. Jezeli zostanie wcisniety przycisk =, aS|stant?
.. . . . . eSS
Asystent Uruchomienia nie zostanie wigczony, i mozna NO

kontynuowac¢ procedure recznego uruchomienia w EXIT 100:00 1 OK
podobny sposdb jak zostato to przedstawione ponizej
dla podstawowego panelu sterowania.

RECZNE WPROWADZANIE DANYCH URUCHOMIENIOWYCH (grupa par. 99)

0 |Dla panelu sterowania z Asystentem dokonac REM  PAR EDIT
wyboru jezyka (podstawowy panel sterowania nie | 9951 | ANGUAGE
obstuguje funkcji jezykowych). Patrz parametrz ENGLISH
9901 w celu sprawdzenia dostepnych jezykow. [0]
"CANCEL | 00:00 [ SAVE _

Instrukcje jak nastawia¢ parametry za pomocg panelu
sterowania z asystentami, patrz sekcja Panel
Sterowania z Asystentem na stronie 86.

O |Wybrac typ silnika (9903). 9 9 03
REM
* 1 (AM): Slinik asynchroniczny

PAR FWD

* 2 (PMSM): Silnik z magnesami trwatymi.

Ponizej opisana jest nastawa parametru 9903 jako
przyktad nastawy parametru za pomoca podstawowego
panelu sterowania. Szczegotowe instrukcje mozna
znalez¢ w sekcji Podstawowy Panel Sterowania na
stronie 75.

1. Aby przej$¢ do gt. menu, nacisng¢ “Y_J jezeliw r E F

dolnym wierszu jest OUTPUT; w innym przypadku |[REM

naciskac¢ przycisk 777" wielokrotnie do chwili

pojawienia sie napisu MENU na dolnym wierszu. MENU FWD

2. Nacisng¢ przyciski < a™~/\ ¥’ do chwili pojawienia
sie “PAr” na wyswietlaczu, i nacisngé “Y_J. REM — O 1 —

PAR FWD

3. Odszukac wtasciwg grupe parametrow za pomocg
przyciskow AN/ ¥ i nacisng¢ ~Y_J. REM 9 9 O 1

PAR FWD
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. Odszukaé¢ wiasciwy parametr w grupie za pomocg

przyciskéw AN/ ¥ .

Nacisna¢ i przytrzymac “Y_J przez ok. 2 sek. do

chwili pojawienia sie oznaczenia pod wartoscia.

Zmienié¢ wartos¢ za pomocg przyciskéw
AN Y . Warto$¢ zmienia sie szybciej, gdy
przycisk jest wcisniety.

Zapisa¢ wartos¢ parametru naciskajgc przycisk

Nl

O |Wybra¢ makro aplikacyjne (parametr 9902)

zgodne lub najblizsze z tym jak majg by¢
podtgczone kable.

Domyslna wartos¢ 1 (ABB STANDARD) pasuje do
wiekszos$ci zastosowan.

O |Wybrac tryb sterowania silnikiem (parametr

3 (SCALAR: FREQ) -
magnesami trwatymi.

9904).

1 (VECTOR: SPEED) - odpowiedni do wigkszosci
zastosowan.

2 (VECTOR: TORQ) - odpowiedni do zastosowan w
aplikacjach ze sterowniem momentu.

3 (SCALAR: FREQ) -

zalecany kiedy:

dla wielosilnikowych napedow liczba silnikow
podtgczonych do przemiennika zmienia sie,

znamionowy prad silnika jest mniejszy niz 20%
znamionowego pradu przemiennika czestotliwosci

przemiennik czestotliwosci jest testowany bez
podtgczonego silnika.

nie jest zalecany dla silnikéw z

= 9903
R
-
= 9903
= 9902
= 9904

PAR FWD
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Wprowadzi¢ dane silnika z jego tabliczki Uwaga: Wprowadzi¢ dane
znamionowe;. znamionowe silnika doktadnie
tak jak podano na tablicze

Przykfad tabliczki znamionowej silnika znamionowej silnika. Na

indukcyjnego: przyktad, jezeli znamionowa
/7 O\ predkosc¢ silnika wynosi
{%} ABB Motors c € é} 1440 obr/min, nastawa wartosci
3 ~ motor M2AA 200 MLA 4 parametru 9908 MOTOR NOM
IEC 200 M/L 55 [ »— SPEED na 1500 obr/min
[ No spowoduje nieprawidtowg prace
[Ins.cl. F IP 55 napedu.
v Hz kW [ vmin | A Jcos ?llaIN]tE/s

690Y | 50 |30 [1475 | 325 [0.83

400D | 50 |30 |1475 | 56 |0.83

660Y | 50 |30 [1470 | 34 [0.83 380V

380D |50 |30 |1470 | 59 |0.83 t«@4 napiecie

415D 50 | 30 | 1475 | 54 0.83 zasilania

440D |60 | 35 [1770 | 59 [0.83

Cat. no 3GAA 202 001 - ADA

6312/C3 4m 6210/C3 | 180 kg

(G} IEC 34-1 @

Tabliczka znamionowa silnika z magnesami
trwatymi:

FREPED \C/530N4008E43C10
lo/ln 91/95A IP65

Ip 27.8 A
To/Tn 10.5/10.5 Nm

Tp
Pn
Fn
Nn

315 Nm
3.3 kW
200 Hz

Vdc

3000 r/min
Bemf @ Nn 208.7 V@ r/min
Feedback RESULVER
Brake

C

N

A Nm

gea s

4836

SIN 68847 184AA12345
\_ 01/200/ Made in Japan

* znamionowe napiecie silnika (parametr 9905).

o e e o e 9O05
Dla silnikow z magnesami trwatymi, wprowadzi¢ tutaj
napiecie sity przeciwelektromotorycznej (back emf PAR FWD
/Bemf) przy znamionowej predkosci. W innym
przypadku uzy¢ znamionowego napiecia i
przeprowadzi¢ bieg ID.
Jezeli napiecie podane jest jako napiecie na obr/min,
np. 60 V na 1000 obr/min, napiecie dla 3000 obr/min
znamionowej predkosci wynosi 3 - 60 V =180 V.

* znamionowy prad silnika (parametr 9906)
Dozwolony zakres: 0.2...2.0 - Ly A REM 9 9 O 6

PAR FWD
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» znamionowa czestotliwo$¢ silnika (parametr
9507) = Q907
PAR FWD
» znamionowa predkos$¢ silnika (parametr 9908)
= 9908
PAR FWD
* znamionowa moc silnika (parametr 9909) 9 9 O 9
REM
PAR FWD

Wybra¢ metode identyfikaciji silnika (parameter 9910).

Domysina wartos¢ 0 (OFF/IDMAGN) - magnesowanie identyfikacyjne,
odpowiednie dla wiekszosci zastosowan. Jest stosowane w podstawowej
procedurze uruchomieniowej. Nalezy zauwazyc¢, ze wymagane jest aby
parametr 9904 byt ustawiony na 1 (VECTOR: SPEED) lub 2 (VECTOR: TORQ).

Jezeli zostata wybrana wartos¢ 0 (OFF/IDMAGN), przejs¢ do nastepnego kroku.
Wartos$¢ 1 (ON) pozinna zosta¢ wybrana jezeli:
* punkt pracy znajduje sie w poblizu zerowej predkosci obrotowej i/lub

* wymagana jest praca z momentem powyzej znamionowego momentu
obrotowego silnika w szerokim zakresie predkosci bez zastosowania
sprzezenia zwrotnego.

Jezeli zostanie wybrany bieg ID (wartos¢ 1 [ON]), postepowac zgodnie z
instrukcjami podanymi na stronie 70 w sekcji Jak przeprowadzic¢ bieg ID a
nastepnie powrdcic do punktu KIERUNEK WIROWANIA SILNIKA na stronie 64.

MAGNESOWANIE IDENTYFIKACYJNE DLA WART. BIEGU ID 0 (OFF/IDMAGN)

]

Nacisngc¢ przycisk aby przejs¢ do sterowania
lokalnego (LOC widoczne w lewym goérnym rogu).
Nacisng¢ aby uruchomi¢ naped. Obliczany
jest model silnika poprzez magnesowanie silnika
przez 10 do 15 s przy zerowej predkosci.
KIERUNEK WIROWANIA SILNIKA
Sprawdzi¢ kierunek obrotdw silnika.

» Jezeli naped jest sterowany zdalnie (REM LOC
widoczne w lewym goérnym rogu), przetaczy¢ na X)O( Hz
sterowanie lokalne, naciskajac ). FWD

» Aby przejs¢ do gtdbwnego menu “XJ jezeli w
dolnym wierszu jest napis OUTPUT; w
przeciwnym razie naciskac¢ =7 wielokrotnie, az
pojawi sie w dolnym wierszu napis MENU.

* Nacisngc przyciski <~a~/<\¥ az pojawi sie
“rEF” i nacisng¢ ~YJ.
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Ustawi¢ niewielkg predkos¢ za pomocg
przycisku ~a™,.
Nacisngc¢ aby uruchomié¢ silnik.

Sprawdzi¢ czy aktualny kierunek obrotow
odpowiada kierunkowi na wyswietlaczu (FWD
do przodu; REV - do tytu).

Nacisngc¢ aby zatrzymac silnik.

Aby zmieni¢ kierunek wirowania silnika:

do przodu

do tytu

» Zamienic fazy poprzez zmiane wartosci
parametru 9974 na przeciwa, tj. z 0 (NO) na
1 (YES), lub odwrotnie.

LOC

9914

PAR FWD

+ Zweryfikowac prace poprzez wigczenie zasilania i
ponowne sprawdzenie jak opisano powyze;.

LIMITY PREDKOSCI | CZASY PRZYSPIESZANIA/HAMOWANIA

Ustawi¢ minimalng predkos¢ (parametr 2007).

Ustawi¢ maksymalng predkosc¢ (parametr 2002).

Ustawi¢ czas przyspieszania 1 (parametr 2202).
Uwaga: Ustawi¢ rowniez czas przyspieszania 2

(parametr 2205) jezeli bedg uzywane w aplikaciji
dwa czasy przyspieszania.

Ustawi¢ czas hamowania 1 (parametr 2203).
Uwaga: Ustawi¢ rowniez czas hamowania 2

2001
2002
2202
2203

(parametr 2206) jezeli bedg uzywane w aplikaciji
dwa czasy hamowania.

ZAPIS MAKRA UZYTKOWNIKA | KONCOW

E SPRAWDZENIE

Uruchomienie jest zakonczone. Uzyteczng
rzeczg, w tym miejscu, jest nastawi¢ parametry
wymagane w aplikacji i zapisa¢ nastawy jako

9902

PAR FWD

makro uzytkownika jak opisano to w sekcji
Makroaplikacje uzytkownika na stronie 117.
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O |Sprawdzi¢ czy stan napedu jest poprawny.

Podstawowy panel sterowania: Sprawdzic czy nie
sg wyswietlane btedy lub alarmy.

Jezeli chce sie sprawdzi¢ stan diod LED na
froncie przemiennika czestotliwosci, najpierw
przetgczy¢ na sterowanie zdalne (w przeciwnym
razie wygenerowany bedzie btagd) przed zdjeciem
panelu i zweryfikowaé czy czerwona dioda LED
nie pali sie i zielona dioda LED pali sie ale nie
miga.

Panel sterowania z asystentem: Sprawdzi¢ czy
nie sg wyswietlane btedy lub alarmy na
wyswietlaczu i czy dioda LED na panelu swieci
sie na zielono ale nie miga.

Naped jest gotowy do pracy
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Aby moc przeprowadzi¢ asystowane uruchomienie, potrzebny jest panel sterowania
z asystentami. Asystowane uruchomienie jest stosowane dla silnikdw indukcyjnych.

Przed rozpoczeciem, upewnic¢ sie ze dostepne sg dane znamionowe silnika.

O

WLACZENIE ZASILANIA

Wigczyc€ zasilanie. Zostanie wyswietlone pytanie o
aktywacje Asystenta uruchomienia.

- Nacisna¢ g (gdy podswietione jest KE) aby
uruchomié Asystenta uruchomienia.

» Nacisna¢ =7 jezeli nie chcemy uruchamiac

Asystenta uruchomienia.

» Nacisng¢ przycisk <¥_ aby podswietlic N a
nastepnie nacisng¢ g jezeli chcemy aby na
panelu pojawito sie (bgdz nie) pytanie o
uruchomienie Asystenta uruchomenia przy
ponownym wigczeniu zasilania.

WYBOR JEZYKA
Jezeli Asystent Uruchomienia zostat aktywowany na
wyswietlaczu pojawi sie pozycja dotyczgca wyboru
jezyka. Aby wybra¢ odpowiedni jezyk nalezy uzy¢
przyciskow < a~/<¥ i nacisna¢ <) aby
zaakceptowac.

Jezeli zostanie nacisniety przycisk =z, Asystent

uruchomienia zostanie zatrzymany.

REM ¥ CHOICE
Do you want to
use the start-up
assistant?

=S

No
EXIT 1 00:00 OK

REM ¥ CHOICE
Show start-up
assistant on
next boot?

(0]
EXIT | 00:00 OK

REM UPAR EDIT
9901 LANGUAGE

ENGLISH

o]
—EXIT 100:00 [TSAVE _

ROZPOCZECIE ASYSTOWANEGO URUCHOMIENIA

Asystent Uruchomienia przeprowadzi teraz
uzytkownika przez czynno$¢ wprowadzenia ustawien
zaczynajgc od ustawien silnika. Wprowadzic
dokfadnie takie dane znamionowe silnika jakie
znajdujg sie na tabliczce znamionowej silnika.

Ustawi¢ zgdang wartos¢ parametru za pomocg
SAVE

przyciskow <A™/ ¥ i nacisng¢ ) aby
zaakceptowac i kontynuowac prace z Asystentem.

Uwaga: Jezeli w jakims momencie zostanie uzyty
przycisk % Asystent uruchomienia zostanie

zatrzymany a wyswietlacz przejdzie do trybu Output.

Podstawowe uruchomienie jest skonczone.
Jednakze, uzyteczng rzeczg w tym miejscu jest
dokonac nastaw parametrow wymaganych przez
aplikacje zgodnie z podpowiedziami Asystenta
uruchomienia.

REM UPAR EDIT
9905 MOTOR NOM VOLT

220 V
EXTT 1 00:00 [ SAVE _

REM T CHOICE
Do you want to
continue with

apEIication setuE?
Skip

EXIT 1 00:00 OK
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Wybra¢ makro aplikacyjne zgodne lub najblizsze z
tym jak majg by¢ podtgczone kable.

Kontynuacja z nastawami aplikacji. Po ukonczeniu zadania,
Asystent uruchomienia sugeruje nastepne zadanie.

- Nacisna¢ g (gdy podswietione jest [SSRETNE)
aby kontynuowac prace z nastepnym
sugerowanym zadaniem.

+ Nacisng¢ przycisk <¥_ aby podswietli¢ a
nastepnie nacisng¢ % aby przeskoczy¢ do kolejnego

zadania bez wykonywania zasugerowanego zadania.

- Nacisna¢ =7~ aby zatrzymac Asystenta

uruchomienia.

REM TUPAR EDIT
9902 APPLIC MACRO

ABB  STANDARD
L%%TT_1OO:OOf_§ﬂVE_

REM T CHOICE
Do you want to
continue with

EXT1 reference setup?
SEIp

EXIT | 00:00 OK

KIERUNEK WIROWANIA SILNIKA

Nacisng¢ przycisk &) aby przetgczyé w tryb

sterowania lokalnego (LOC widoczne w lewym

gornym rogu).

+ Jezeli naped jest w sterowaniu zdalnym (REM widoczne
na linii stanu), przetaczy¢ na tryb lokalny naciskajac 9.

+ Jezeli przemiennik czestotliwosci nie jest w trybie
Output, nacisnkac % wielkorotnie do momentu wej$cia
w ten tryb.

» Ustawi¢ niewielkg predkos¢ za pomocg przycisku
AN,

» Nacisng¢ aby uruchomi¢ silnik.

» Sprawdzi¢ czy aktualny kierunek obrotow
odpowiada kierunkowi na wyswietlaczu (& oznacza
do przodu, 5 oznacza do tytu).

» Nacisng¢ aby zatrzymac silnik.

Aby zmieni¢ kierunek wirowania silnika:

» Zamienic fazy poprzez zmiane wartosci parametru
9914 na przeciwa, tj. z 0 (NO) na 1 (YES), lub
odwrotnie.

« Zweryfikowac prace poprzez witgczenie zasilania i
ponowne sprawdzenie jak opisano powyzej.

KONCOWE SPRAWDZENIE

Po ukonczeniu catej konfiguraciji, sprawdzi¢ czy na

wyswietlaczu nie ma bteddéw lub alarméw i dioda LED

na panelu swieci sie na zielono ale nie miga.

Naped jest gotowy do pracy.

LOC &
XX.X Hz
X X A

XX.X %
DIR 00:00 MENU

do przodu

do tytu

LOC UPAR EDIT
9914 PHASE INVERSION

[1]
"CANCEL 1 00:00 [TSAVE
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Jak sterowac¢ napedem poprzez interfejs Wej/Wyj
Tabela ponizej zawiera informacje jak uruchomic¢ naped przy pomocy wejs¢
cyfrowych i analogowych kiedy:

» zostato przeprowadzone uruchomienie silnika, oraz

* obowigzujg domysine (standardowe) ustawienia parametréw.

Jako przyktad zostata przedstawiona zawartos¢ wyswietlacza podstawowego panelu
sterowania.

NASTAWY POCZATKOWE
Jesli konieczna jest zmiana kierunku obrotéw, zmienic
nastawe parametru 7003 DIRECTION na 3
(REQUEST).
UpewnicC sie, ze przytgcza sterowania sg podtgczone |Patrz sekcja Schemat
zgodnie ze schematem potgczen dla makroaplikacji  |domysinych potgczen Wej/Wyj

ABB standard. na stronie 54.
Upewnic sie, ze naped jest w sterowniu zdalnym. W sterowaniu zdalnym, na
Nacisna¢ przycisk ¢ aby przetgczy¢ pomiedzy panelu wyswietlane jest REM.

sterowaniem zdalnym a lokalnym.
START | STEROWANIE PREDKOSCIA SILNIKA

Uruchomié¢ przez aktywacje wejscia cyfrowego DI1.
Podstawowy panel sterowania: Oznaczenie FWD REM 0.0 "z
zacznie szybciej migac i przestanie po osiggnieciu  |[OUTPUT FWD

zadanej wartosci.

Panel sterowania z Asystentem: Strzatka zacznie
wirowac. Strzatka bedzie przerywana do momentu
osiagniecia zadanej wartosci.

Regulowac czestotliwo$¢ wyjsciowg (przemiennika
czestotliwosci (predkosc¢ silnika) przez regulacje REM 50_0 Hz
napiecia na wejsciu analogowym Al1. OUTPUT FWD
ZMIANA KIERUNKU OBROTOW SILNIKA
Kierunek do tytu: Aktywowac¢ wejscie cyfrowe DI2.
« 500 -
OUTPUT ) REV
Kierunek do przodu: Wytgczy¢ wejscie cyfrowe DI2.
= 500 -
OUTPUT " WD
ZATRZYMANIE SILNIKA
Wyltgczy¢ wejscie cyfrowe DI1. Silnik zatrzymuje sie.
Podstawowy panel sterowania: Oznaczenie FWD REW 0.0 iz
zaczyna miga¢ powoli. OUTPUT FWD

Panel sterowania z Asystentem: Strzatka przestaje
wirowac.
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Jak przeprowadzi¢ bieg ID

Naped automatycznie okresla charakterystyki silnika podczas pierwszego
uruchomienia oraz po zmianie ktoregokolwiek parametru silnika (grupa 99 DANE
WEJSCIOWE). To obowigzuje gdy parametr 99710 ID RUN ma warto$¢

0 (OFF/IDMAGN).

W wiekszosci aplikacji nie ma potrzeby przeprowadzania oddzielnego biegu ID. Bieg
ID powinien by¢ przeprowadzony gdy:

» uzywany jest tryb ster. wektorowego (parametr 9904 = 1 [VECTOR: SPEED] lub
2 [VECTOR: TORQ)), i

* punkt pracy jest w poblizu zera i/lub

» zakres pracy napedu znajduje sie powyzej znamionowego momentu obr. silnika w
szerokim zakresie predkosci i nie jest wymagane sprzezenie predkosciowe (1j.
bez enkodera) lub

* uzywany jest silnik z magnesami trwatymi i napiecie Bemf jest nieznane.
Uwaga: Jezeli parametry silnika (grupa 99 DANE WEJSCIOWE) zostaty zmienione
po biegu ID, bieg ten musi by¢ powtorzony.

B Procedura biegu ID

Ogodlna procedura ustawienia parametréw jest opisana w innym miejscu. Dla
podstawowego panelu, patrz strona 75, dla panelu z asystentami 86 w rozdziale
Panele sterowania. Bieg ID nie moze zostac przeprowadzony bez panelu sterowania.

WSTEPNE SPRAWDZENIE

OSTRZEZENIE! Predkosé¢ silnika podczas Biegu ID wynosi okoto
AA 50...80% predkosci znamionowe;j. Silnik bedzie wirowat w kierunku do
przodu. Przed przeprowadzeniem biegu ID upewni¢ sie, ze praca silnika nie
spowoduje zagrozenia!
O |Odsprzegng¢ napedzane urzgdzenie.

O |Jesli wartosci parametrow (grupy od 01 PARAMETRY EKSPLOATACYJNE do
98 OPCJE) zostaty zmienione przed przeprowadzeniem Biegu ID, sprawdzic¢ czy
nowe nastawy spetniajg ponizsze warunki:

2001 MINIMUM SPEED < 0 obr/min
2002 MAXIMUM SPEED > 80% predkosci znamionowej silnika
2003 MAX CURRENT > I,

2017 MAX TORQUE 1> 50% lub 2018 MAX TORQUE 2 > 50%, w zaleznosci
ktére ograniczenie jest aktualnie w uzyciu, zgodnie z ustawieniami parametru
2014 MAX TORQUE SEL.

OO0 |Sprawdzi¢ czy sygnat Run Enable jest zatgczony (parametr 1607).

Oo0Ooo
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Upewnic¢ sie ze naped jest w trybie sterowania lokalnego/z panelu/ (oznaczenie

LOC jest wyswietlone na gérze po lewo). Nacisngé

przycisk aby przetgczyc¢

pomiedzy trybem pracy lokalnej a zewnetrznej/zdalne,.
BIEG ID Z UZYCIEM PODSTAWOWEGO PANELU STEROWANIA

Zmieni¢ parametr 9970 ID RUN na 1 (ON).
Zachowac nowe ustawienie przez nacisniecie

przycisku Y.

Aby kontrolowac aktualne wartosci podczas Biegu
ID, nalezy przejs¢ do trybu Output naciskajgc
wielokrotnie przycisk =7~ az do momentu wejscia
w ten tryb.

Nacisngc¢ aby rozpoczac bieg ID. Na panelu
bedzie sie przetgczat wyswietlacz pomiedzy:
informacjami, ktory byty na wyswietlaczu podczas
rozpoczecia Biegu ID, a alarmem.

Zaleca sie aby nie naciskac¢ przyciskéw podczas
biegu ID. Jednakze mozna w kazdej chwili
przerwac Bieg ID naciskajgc przycisk (@>.

Po przeprowadzonym biegu ID alarm biegu nie
bedzie wiecej wyswietlany.

Jezeli bieg ID nie zostanie pomysinie
przeprowadzony, na wyswietlaczu pojawi sie kod
btedu.

BIEG ID Z UZYCIEM PANELU STEROWANI

Zmieni¢ parametr 9970 ID RUN na 1 (ON).

Zachowac¢ nowe ustawienie przez nacisniecie
SAVE

przycisku <.

Aby kontrolowac aktualne warto$ci podczas Biegu
ID, nalezy przejs¢ do trybu Output naciskajgc
wielokrotnie przycisk =z~ az do momentu wejscia

w ten tryb.

- 9910
PAR FWD
LOC 1
PAR FWD
LOC
00 ~
OUTPUT FWD
- A2019
FWD

~ FOO11

FWD

A Z ASYSTENTEM
REM UPAR EDIT
9910 ID RUN

1

[CAEINWIOO:OOIW

LOC &
0.0 Hz
0.0 A

0.0 %
00:00 [ MENU

DIR
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O |[Nacisngc¢ aby rozpoczgc¢ bieg ID. Na panelu LOC U ALARM

bedzie sie przetgczat wyswietlacz pomiedzy:
informacjami, ktére byty na wyswietlaczu podczas ALARM 2019
rozpoczecia biegu ID, a alarmem. 1D RUN

00:00

Zaleca sie aby nie naciska¢ przyciskéw podczas
biegu ID. Jednakze mozna w kazdej chwili
przerwac bieg ID naciskajgc przycisk (@>.

O |Po ukonczonym biegu ID, alarm nie bedzie LOC T FAULT
wyswietlany. FAULT 11
Jezeli nie powiedzie si¢ bieg ID, zostanie ID RUN EAIL
wyswietlony btad, ktory pokazany jest w kolumnie
obok. 00:00
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Panele sterowania

Przeglad rozdziatu

Niniejszy rozdziat zawiera opisy: przyciskow panelu sterowania, oznaczen diod LED
oraz obszar wyswietlacza panelu. W rozdziale tym opisano takze instrukcje
pozwalajgce na sterowanie, nadzér oraz zmiane ustawien za pomocg panelu.

Panele sterowania

Panel sterowania jest uzywany do sterowania ACS355, odczytu danych i nastawiania
parametréw. ACS355 wspotpracuje z dwoma typami paneli sterowania:

* Podstawowy panel sterowania — panel ten (opisany w sekcji Podstawowy Panel
Sterowania na str. 75) zapewnia podstawowe narzedzia umozliwiajgce reczne
wprowadzanie wartosci parametrow

* Panel sterowania z Asystentem — panel ten (opis w sekcji Panel Sterowania z
Asystentem na str. 86) zawiera wstepnie zaprogramowane funkcje asystentow
aby zautomatyzowac najczesciej uzywane ustawienia parametréw. Panel ten
obstuguje rézne jezyki i jest dostepny z roznymi zestawami jezykowymi.

Kompatybilnos¢ niniejszego podrecznika

Podrecznik ten jest kompatybilny z panelami o numerach wersji panelu oraz
numerach wersji oprogramowania panelu jak podane w tabeli ponize;.

Typ panelu Kod typu  Nr wersji panelu Nr. wers;ji
panelu oprogramowania
panelu
Podstawowy panel sterowania ACS-CP-C | M lub pézniejsza | 1.13 lub pdzniejsza
Panel sterowania z Asystentem ACS-CP-A | E lub pdzniejsza | 2.04 lub pdzniejsza

Panel sterowania z Asystentem (Azja) | ACS-CP-D | P lub pdzniejsza | 2.04 lub pdzniejsza
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Aby znalez¢ numer wersji panelu, patrz tabliczka na spodzie panelu. Przyktadowa
tabliczka panelu oraz wyjasnienia znaczenh poszczegolnych jej elementow sg
pokazane na rysunku ponize;j.

@

ABB Oy, ACS-CP-A

(2)| SIN M0935E0001  RoHS |(3)

—

Kod typu panelu

Numer seryjny panelu w formacie MYYWWRXXXX, gdzie:

M: Producent

YY: (rok) 08, 09, 10, ..., dla roku produkcji 2008, 2009, 2010, ...

WW: (tydzien) 01, 02, 03, ... dla tygodnia 1, 2, 3, ...

R: (wersja) A, B, C, ... wersja panelu

XXXX: liczba catkowita rozpoczynajgca kazdy tydzien poczynajgc od 0001

Oznakowanie RoHS (tabliczka na danym napedzie pokazuje tylko te oznakowania,
ktére odnoszasie do tego napedu. )

Aby znalez¢ numer wersji oprogramowania Panelu Sterowania z Asystentem, patrz
str. 90; dla Podstawowego Panelu Sterowania patrz str. 78.

Patrz parametr 9901 LANGUAGE aby dowiedzie¢ sie, jakie jezyki obstuguje dany
Panel Sterowania z Asystemtem.
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Podstawowy Panel Sterowania

B Cechy i funkcje

Podstawowy panel sterowania posiada:

* numeryczny panel sterowania z ciektokrystalicznym wyswietlaczem (LCD)

» funkcje kopiowania - parametry mogg by¢ kopiowane do pamieci panelu
sterowania aby przeniesc je pdzniej do innych napeddw lub w celu stworzenia
kopii rezerwowej zestawu parametréw (backup) danego systemu.
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B Opis ogdiny

W tabeli ponizej opisano fukcje poszczegdlnych przyciskéw oraz wyswietlacz
Podstawowego Panelu Sterowania.

Nr |Opis
1 |Wyswietlacz LCD — jest podzielony na pie¢ obszarow:
a. Gorny lewy — Miejsce sterowania:
LOC: naped jest sterowany lokalnie, tj. z panelu
sterowania
REM: naped jest sterowany zdalnie, poprzez

syganaty z Wej/Wyj napedu lub poprzez magistrale
komunikacyjng.
b. Gorny prawy — Jednostka wyswietlanej warto$ci.
c. Centralny — Wartos¢ zmienna, ogdlnie pokazuje
parametry i wartosci sygnatéw oraz pozycje menu
lub list. Tu sg rowniez wyswietlane kody bteddéw.
d. Dolny lewy i dolny centralny — Stan pracy panelu:
OUTPUT: Tryb “Wyjscie”
PAR: Tryb parametrow
MENU: Menu gtowne.
FAULT [MISIETeR

e. Dolny prawy — Oznaczenia:
FWD (do przodu) / REV (do tytu): kierunek wirowania silnika
Miga powoli: silnik jest zatrzymany
Miga szybko: silnik przyspiesza
Jest staty (nieruchomy): silnik pracuje z zadana predkoscig

E=l: Wyswietlona warto$¢ moze by¢ zmieniona (w trybach: Parametréw i Zadawania)

2 |RESET/EXIT — Wyjscie do nastepnego, wyzszego poziomu menu bez zapisu
zmienionych wartosci. Kasuje btedy w trybach: Wyjscie i Btad.

3 |MENU/ENTER — Wejscie na gtebsze poziomy menu. W trybie Parametréw zapisuje
wyswietlang wartosc¢ jako nowe ustawienie.

4 |Up (przycisk zwiekszania) — stuzy do:

* Przewijania w gore przez menu lub liste.

» Zwiekszania wartos$ci jesli jest wybrany jakis parametr.

« Zwiekszania warto$ci zadanej w trybie Zadawania.

Trzymanie wcisnietego przycisku powoduje szybszg zmiane wartosci.

5 |Down (przycisk zmniejszania) — stuzy do:

* Przewijania w dot przez menu lub liste.

* Zmniejszania wartosci jesli jest wybrany jakis parametr.

* Zmniejszania wartosci zadanej w trybie Zadawania.

Trzymanie wcisnietego przycisku powoduje szybszg zmiane wartosci.

LOC/REM - Stuzy do przetgczania napedu z trybu lokalnego na zdalny i odwrotnie.

DIR — Stuzy do zmiany kierunku obrotow silnika.

STOP — Stuzy do zatrzymania napedu w trybie sterowania lokalnego.

©| 0| N O

START — Stuzy do uruchomienia napedu w trybie sterowania lokalnego.
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B Zasady obstugi

Panel sterowania obstugiwany jest za pomocg menu i przyciskédw. Mozna wybraé
opcje, tj. tryb pracy lub parametr, poprzez uzycie przyciskdw przewijania .~ A~ oraz
i \._¥_ do momentu pojawienia sie zgdanej opcji na wyswietlaczu a nastepnie
wcisngé przycisk ~X_J.

Za pomocg przycisku =77 mozna powrdci¢ do poprzedniego poziomu bez zapisu
dokonanych zmian.

Podstawowy panel sterowania posiada pie¢ trybéw: Wyjscie (Output), Zadawanie
(Reference), Parametry (Parameter), Kopiowanie (Copy) oraz Btad (Fault).

W niniejszym rozdziale opisana jest praca w pierwszych czterech trybach.

W momencie pojawienia sie btedu lub alarmu, panel automatycznie przechodzi do
trybu Btedu poprzez wyswietlenie kodu btedu lub alarmu. Mozna skasowac btad lub
alarm w trybie Wyjscie lub trybie Btad (patrz rozdziat Sledzenie btedéw na str. 335).

Podczas zatgczenia zasilania panel znajduje sie

w trybie Wyjscie w ktérym to mozna uruchomic, REM 49_1 Hz
zatrzymac, zmienic kierunek wirowania, przetgczy¢ OUTPUT FWD
pomiedzy sterowaniem zdalnym a lokalnym oraz

nadzorowaé do trzech wartosci aktualnych (jedng REM P A r

w danej chwili). Aby wykonaé inne zadania, nalezy MENU FWD

przej$¢ do menu gtéwnego i wybra¢ odpowiedni tryb.

Jak wykona¢ typowe zadania

W tabeli ponizej zostaty przedstawione ogodlne zadania oraz tryb w ktorym mozna je
przeprowadzi¢. Podane zostaty réwniez numery stron, gdzie zostaty szczegotowo
opisane sposoby wykonania poszczegolnych zadan.

Zadanie Tryb Strona
Jak sprawdzi¢ wersje oprogramowania panelu. Przy podaniu 78
zasilania
Jak przetgczy¢ pomiedzy sterowaniem lokalnym a sterowaniem |Dowolny 78
zdalnym
Jak uruchomi¢ i zatrzymaé naped Dowolny 78
Jak zmieni¢ kierunek wirowania silnika Dowolny 79
Jak przeglada¢ nadzorowane sygnaty Wyjscie 80
Jak ustawi¢ wartos¢ zadang predkosci, czestotliwosci lub Zadawanie 81
momentu
Jak zmieni¢ wartos¢ parametru Parametry 82
Jak wybrac¢ nadzorowany sygnat Parametry 83
Jak resetowac btedy i alarmy Wyjscie, Btad 336
Jak wczytywac parametry z napedu do panelu sterowania Kopiowanie 85
Jak tadowac¢ parametry z panelu sterowania do napedu Kopiowanie 85
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Jak sprawdzi¢ numer wersji oprogramowania panleu

Krok

Czynnos¢

Wyswieltlacz

1.

Jezeli zasilanie jest zatgczone, nalezy je wytgczyc.

2.

Zatgczy¢ ponownie zasilanie, trzymajgc
jednoczesnie wcisniety przycisk @ i oczytaé
wersje oprogramowania panelu pokazang na
wyswietlaczu. Kiedy zwolni sie przycisk @ panel
powréci do trybu Wyjscie (OUTPUT).

XXX

Jak uruchomié, zatrzymac i przetagcza¢ naped pomiedzy sterowaniem lokanym,
a sterowaniem zdalnym

Z poziomu dowolnego trybu mozna uruchomic, zatrzymac oraz przetaczy¢ naped
pomiedzy sterowaniem lokalnym a sterowaniem zdalnym. Naped musi byc¢
przetgczony na sterowanie lokalne, aby mozna go byto uruchomic lub zatrzymac.

Krok

Czynnos¢

Wyswietlacz

1.

* Aby przetgczy¢ pomiedzy sterowaniem zdalnym (REM
wyswietlone po lewo) a sterowaniem lokalnym (LOC
wys$wietlone po lewo), nacisngé .

Uwaga: Przetgczenie na lokalne sterowanie moze by¢
zablokowane za pomocg paramertu 7606 LOCAL
LOCK.

Po nacisnieciu przycisku, na wyswietlaczu pojawi sie na
krétko informacja “LoC” (dla sterowania loklanego) lub
“rE” (dla sterowania zdalnego), a nastepnie panel wréci
do wyswietlania poprzedniej informaciji.

Przy pierwszym zatgczeniu zasilania, naped jest
sterowany zdalnie (REM) za pomocg listwy Wej/Wyj
napedu. Aby przetgczy¢ na sterowanie lokalne (LOC) i
sterowac napedem za pomocg panelu sterowania
nalezy nacisng¢ . W zaleznosci od tego jak dtugo
byt wcidniety przycisk uzyskamy nastepujacy wynik:

+ Jezeli przycisk zostat zwolniony natychmiast po
nacisnieciu (na wyswietlaczu miga “LoC”), naped
zatrzyma sie. Ustawi¢ zadawanie wartosci w
sterowaniu lokalnym wedtug instrukcji podanych na
str. 81.

 Jezeli przycisk byt wcisniety przez okoto dwie
sekundy (zwolni¢ ten przycisk gdy na wyswietlaczu
komunikat “LoC” zmieni sie na “LoC r”), naped
kontynuuje prace jak przed wcisnieciem przycisku.
Naped kopiuje biezgce wartosci sygnatow sterowania
zdalnego dla statusu start/stop oraz dla zadawania i
uzywa ich jako poczgtkowych polecen dla sterowania
lokalnego.

» Aby zatrzymac¢ naped w sterowaniu lokalnym,
wcisngé

* Aby uruchomi¢ naped w sterowaniu lokalnym,
wcisngé

LOC
491
OUTPUT FWD
> LoC
FWD

Oznaczenie FWD lub REV

w dolnym wierszu zaczyna powoli
migac.

Oznaczenie FWD lub REV

w dolnym wierszu zaczyna szybko
migac. Oznaczenie przestanie
miga¢ po osiggnieciu przez naped
warto$ci zadane;.




Jak zmienié kierunek obrotéw silnika

Panele sterowania 79

Kierunek obrotow silnika mozna zmieni¢ z poziomu dowolnego trybu.

Krok

Czynnosé

Wyswietlacz

1.

Jezeli naped jest w sterowaniu zdalnym (REM
wyswietlone po lewo), nalezy przetgczy¢ na
sterowanie lokalne naciskajgc przycisk . Na
wyswietlaczu pojawi sie na krétko informacja “LoC”
(dla sterowania lokalnego), a nastepnie panel wrdci
do wyswietlania poprzedniej informacii.

~ 491~

OUTPUT FWD

Aby zmieni¢ kierunek wirowania z do przodu (FWD
wyswietlone na dole wyswietlacza) na wstecz (REV
wyswietlone na dole wyswietlacza), lub na odwrét,
nacisngc przycisk .

Uwaga: Wartos¢ parametru 7003 DIRECTION musi
by¢ ustawiina na “3” (REQUEST).

- 491 -

OUTPUT
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® Tryb “Wyjscie” (OUTPUT)

W trybie Wyjscie mozna:
* nadzorowac do trzech aktualnych wartosci sygnatéw z grupy 01 PARAMETRY
EKSPLOATACYJNE (jeden sygnat w danej chwili).

* uruchomié, zatrzymac, zmienic¢ kierunek obrotéw oraz przetgczy¢ naped
pomiedzy sterowaniem lokalnym a sterowaniem zdalnym.

Mozna wej$¢ do trybu Wyjscie poprzez naciskanie przycisku =7, az do momentu
pojawienia sie na wyswietlaczu OUTPUT w dolnej linii.

Na wyswietlaczu pokazywana jest wartosc jednego
sygnatu z grupy 07 PARAMETRY REM 49_1 Hz
EKSPLOATACYJNE. Jednostka wyswietlana jest po  |ouTPuT FWD

prawo. Na stronie 83 opisana jest procedura wyboru
do trzech sygnatow, ktére mogg by¢ nadzorowane w trybie Wyjscie. W ponizszej
tabeli opisano jak pokazac wartosci wybranych sygnatow, po jednej w danym czasie.

Jak przegladaé¢ nadzorowane sygnaty

Krok | Czynnosé Wyswietlacz
1. | Jezeli zostat wybrany do nadzorowania wiecej niz
jeden sygnat (patrz strona 83), mozna je przeglgda¢ ||REM 49 1 Hz
w trybie Wyjscie. OUTPUT “FWD
Aby przeglada¢ wartosci wybranych sygnatéw do A
gory nalezy wielokrotnie naciskac przycisk .~ A ™. |[REM O 5
Aby przeglada¢ wartosci wybranych sygnatow do OUTPUT - FWD
dotu nalezy wielokrotnie naciska¢ przycisk \_w¥_.
REM 1 O 7 %
OUTPUT " FwD
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B Tryb “Zadawania” (REFERENCE)

W trybie Zadawania mozna:
» ustawi¢ wartos¢ zadang predkosci, czestotliwosci lub momentu

* uruchomic, zatrzymac, zmienic¢ kierunek obrotéw oraz przetgczy¢ naped
pomiedzy sterowaniem lokalnym a sterowaniem zdalnym.

Jak ustawié wartosé zadang czestotliwosci

Krok | Czynnosé Wyswietlacz
1. | Aby przejs¢ z trybu Wyjscie do menu gtéwnego
nalezy wcisngé przycisk ~_J, w innym przypadku  [|REM PA r
nalezy wielokrotnie wciskaé przycisk [—77” az do MENU

momentu pojawienia sie oznaczenia MENU na dole
wyswietlacza.

2. |Jesli naped jest sterowany zdalnie (REM LOC
wyswietlone po lewo), przetgczy¢ na sterowanie PA r
lokalne, naciskajgc przycisk . Na wyswietlaczu MENU

pojawi sie przez chwile komunikat “LoC” przed
przetgczeniem na sterowanie lokalne.

Uwaga: Przy uzyciu grupy 171 WYBOR ZADAWANIA
mozna dokonac zmiany zadawania w sterowaniu
zdalnym (REM).

wyswietlane) naciskaé przycisk .~ A\ lub ¥

3. | Jesli panel nie jest w trybie Zadawanie (“rEF” nie jest |[ oc E F
do momentu pojawienia sie “rEF” a nastepnie r

nacisnaé przycisk ~_J. Na wyswietlaczu pojawi sie MENU
biezgca warto$¢ zadana z komunikatem pod tg ||LOC
wartoscig liczbows. 4 9 1 Hz

FWD
4. |+ Aby zwiekszy¢ warto$¢ zadana, nacisng¢ przycisk |[ oc
ca 500
* Aby zminiejszy¢ warto$¢ zadang, nacisng¢ przycisk SET Q=D

N %
Wartos¢ parametru zmienia sie natychmiast po
nacisnieciu przycisku. Jest ona przechowywana w
trwatej pamieci napedu i przywracana automatycznie
po wytgczeniu zasilania.
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H Tryb “Parametry” (PARAMETER)

W trybie Parametry mozna:
* podejrze¢ i zmieni¢ wartosci parametrow

* wybrac¢ i zmieni¢ sygnaty pokazywane w trybie Wyjscie

* uruchomié, zatrzymacé, zmienic¢ kierunek obrotéw oraz przetgczy¢ naped

pomiedzy sterowaniem lokalnym a sterowaniem zdalnym.

Jak wybraé parametr i zmieni¢ jego wartos¢

Krok | Czynnos¢

Wyswietlacz

wcisngé
» Aby anulowac nowo ustawiong wartos¢ parametru i

1. | Aby przejs¢ z trybu Wyjscie do menu gtbwnego LoC
nalezy wcisngé przycisk ~\_J, w innym przypadku r E F
nalezy wielokrotnie wciska¢ przycisk =77 az do MENU FUD
momentu pojawienia sie oznaczenia MENU na dole
wyswietlacza.
2. | Jesli panel nie jest w trybie Parametry (“PAr” nie jest |[ oc
wyswietlane), naciskac¢ przycisk .~ A\ lub \_ ¥/ PA r
do momentu pojawienia sie “PAr”, a nastepnie MENU FWD
nacisna¢ przycisk ~\_J. Na wyswietlaczu zostanie =
pokazany numer opisujgcy jedng z grup parametrow. —_— O 1 —
PAR FWD
3. | Uzy¢ przyciskow /A oraz _¥_~ aby odszukaé |[[ocC
zgdang grupe parametrow. — 1 1 —
PAR FWD
4. | Nacisngé przycisk “X_J. Na wyswietlaczu pojawi sie ([ oc
jeden z parametrow z wczesniej wybranej grupy. 1 1 O 1
PAR FWD
5. | Uzyc¢ przyciskow .~ A ™ oraz \_¥__ aby odszuka¢ |[[oc
zgdany parametr. 1 1 O 3
PAR FWD
6. | Nacisngé i przytrzymac przycisk \T// przez okoto LOC
dwie sekundy az do momentu pojawienia sie 1
wartosci parametru wraz z komunikatem PAR FWD
wyswietlanym pod tg warto$cig. Komunikat ten
wskazuje ze mozliwa jest zmiana wartosc