AL HR HD
MmpmD

MASZYNOWE PRZEMIENNIKI CZESTOTLIWOéCI ABB
Przemiennik czestotliwosci ACS380
Skrécona instrukcja montazu i uruchamiania

—

Instrukcje dotyczace bezpieczenstwa

Nalezy przeczytac¢ instrukcje dotyczgce bezpieczenstwa w podreczniku ACS380
Hardware manual (3AXD50000029274 [j. ang.]).

OSTRZEZENIE! Nalezy postepowa¢ zgodnie z nastepujgcymi instrukcjami doty-
A czacymi bezpieczenstwa. Pozwala to zapobiegaé obrazeniom ciata lub $mierci

badz uszkodzeniom sprzetu. Wszelkie elektryczne prace instalacyjne i konser-

wacyjne powinny by¢ wykonywane tylko przez wykwalifikowanych elektrykdw.

* Podczas instalacji sterownika czestotliwosci nalezy uwazaé, aby do jego

wnetrza nie dostat si¢ kurz.

* Nie wolno wykonywaé zadnych prac przy przemienniku, silniku, kablach
silnika i sterowania ani obwodach sterowania, gdy do sterownika lub przy-
faczonego sprzetu jest podtgczone zrédto zasilania.

* Po odtgczeniu zasilania nalezy zawsze odczeka¢ 5 minut przed kontynu-
owaniem prac, az kondensatory obwodu posredniego zostang roztadowane.

* Upewnic sig, ze instalacja nie jest zasilona:

* Nalezy uzywa¢ miernika uniwersalnego z impedancjg co najmniej 1 MQ.

* Upewni¢ sie, ze napigcie pomiedzy zaciskami wyjsciowymi przemien-
nika czestotliwosci (U, V, W) oraz uziemieniem (PE) wynosi 0 V.

* Upewnic sig, ze napigcie pomigdzy zaciskami wejsciowymi zasilania prze-
miennika czestotliwosci (L1, L2, L3) oraz uziemieniem (PE) wynosi 0 V.

* Upewni¢ sie, ze napigcie pomiedzy zaciskami DC i rezystorami hamo-
wania (UDC+, UDC-, R-) oraz uziemieniem (PE) wynosi 0 V.

* W przypadku uzycia silnika synchronicznego z magnesami trwatymi nie
nalezy przeprowadza¢ zadnych prac na przemienniku czestotliwosci, gdy
silnik sie obraca. Obracajgcy sie silnik z magnesami trwatymi generuje prad,
ktory zasila przemiennik czgstotliwosci i zaciski zasilania wejsciowego.

przestrzega¢ szczegotowych instrukcji. Odpowiednie informacje mozna znalez¢
w tym skréconym przewodniku i przewodniku o interfejsie uzytkownika, ktory jest
dotaczony do przemiennika czestotliwosci. Te przewodniki nalezy przechowywaé
w poblizu urzadzenia. Aby uzyska¢ wiecej informaciji, nalezy zapoznac¢ sie z pod-
recznikami na temat sprzetu i oprogramowania. Mozna je pobrac¢ z witryny inter-
netowej firmy ABB lub zaméwié dostawe ich drukowanych wydan.

2 OSTRZEZENIE! Podczas instalagji, uruchomienia i obstugi tego sprzetu nalezy

1. Sprawdzenie miejsca montazu

Przemiennik czestotliwosci jest przeznaczony do montazu w szafie i ma stopien

ochrony 1P20.

Miejsce montazu musi spetnia¢ odpowiednie wymogi:

* Chlodzenie jest wystarczajgce i nie ma obiegu gorgcego powietrza.

*  Warunki otoczenia sg odpowiednie. Wiecej informacji zawiera rozdziat Warunki
otoczenia.

* Powierzchnia, na ktérej przemiennik jest montowany, musi byé pokryta niepal-
nym tworzywem oraz by¢ w stanie utrzymac¢ wage urzadzenia. Wiecej informacji
zawiera rozdziat Deklaracja zgodno$ci.

* W otoczeniu przemiennika czestotliwosci nie mogg znajdowac sig przedmioty
wykonane z tatwopalnych materiatow.

* Nad i pod przemiennikiem czestotliwosci musi by¢ wystarczajgca ilo$¢ miejsca
do konserwacji urzadzenia. Wigcej informacji zawiera rozdziat Wymagane wolne
miejsce.

2. Montaz przemiennika czestotliwosci
Przemiennik czgstotliwosci mozna zainstalowac¢ przy uzyciu wkretéw lub na szynie DIN.

Wymagania dotyczace montazu:

* Pod i nad przemiennikiem czestotliwo$ci nalezy zostawi¢ co najmniej 75 mm
wolnego miejsca na potrzeby chtodzenia.

* Przemienniki RO nalezy montowa¢ w pozycji pionowej. Ten model nie jest
wyposazony w wentylator.

* Przemienniki R1, R2 i R3 mozna instalowaé pochylone o maksymalnie 90 stopni
— od potozenia pionowego do poziomego.

* Mozna umiesci¢ kilka przemiennikéw obok siebie. W przypadku montazu bocz-
nego nalezy zostawi¢ okoto 20 mm wolnego miejsca z prawej strony przemiennika
czestotliwosci.

OSTRZEZENIE! Nie montowaé przemiennika czestotliwosci w pozycji
A odwrdconej. Wylot powietrza chtodzgcego (u géry) musi znajdowac sie nad
wlotem powietrza (u dotu).

Montaz przemiennika czestotliwosci przy uzyciu wkretéow

1. Zaznaczyé¢ potozenie otworéw monta- <
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zowych na powierzchni mocowania.
Wigcej informacji zawiera rozdziat
Deklaracja zgodnosci. Przemienniki
R3 i R4 zawierajg szablon montazowy.

2.  Wywierci¢ otwory na wkrety monta-
zowe i wlozyé w nie odpowiednie
kotwy lub kotki.

3. Czesciowo wkreci¢ wkrety w otwory
montazowe.

4. Zamocowac przemiennik na wkretach
montazowych.

5. Dokreci¢ wkrety.

Montaz przemiennika na szynie DIN

1. Przesung¢ czgsé blokujgca w lewo.

2. Nacisng¢ i przytrzymac przycisk
blokowania.

3. Potozy¢ wystajgce elementy prze-
miennika na gérnej krawedzi szyny
montazowej DIN.

&

Dopasowac¢ pozycje przemiennika
do dolnej krawgdzi szyny montazo-
wej DIN.

5. Zwolni¢ przycisk blokowania.
6. Przesung¢ czesc¢ blokujacg w prawo.

7. Upewnic sig, ze przemiennik czestotli-
wosci jest zamontowany prawidtowo.

8. Aby zdjg¢ przemiennik z szyny DIN,
nalezy uzy¢ ptaskiego $rubokretu do
otwarcia czesci blokujace;j.

3. Pomiar rezystancji izolacji

Przemiennik czgstotliwosci: Nie nalezy przeprowadza¢ pomiarow tolerancji napie-
cia ani rezystancji izolacji na przemienniku, poniewaz moze to go uszkodzié.

Kabel zasilania: Przed podtaczeniem kabla zasilania nalezy zmierzy¢ jego izolacje.

Nalezy przestrzegac¢ lokalnych przepisow.

Silnik i kabel silnika:

1. Upewni¢ sig, ze kabel silnika jest poditgczony do silnika i odtgczony od zaciskéw
wyjsciowych przemiennika czestotliwosci T1/U, T2/V i T3/W.

2. Zmierzy¢ rezystancjg izolacji pomiedzy poszczegolnymi

przewodami fazowym i przewodami uziomowymi przy T
uzyciu napigcia pomiarowego 500 V DC. Rezystancja jvi M
izolacji silnika ABB musi przekracza¢ 100 MQ (w tem- ohm i
peraturze 25°C lub 77°F). Wymagania dotyczace rezy- PE
stancji izolacji innych silnikéw zostaty podane ’

w dokumentacji dostarczonej przez producenta.
Wilgo¢ wewnatrz silnika zmniejsza rezystancje izolacji. W przypadku podejrzenia,
ze w silniku moze by¢ wilgo¢, nalezy go osuszy¢ i powtérzy¢ pomiar.

4. Dobor kabli

Kabel zasilania: Aby uzyska¢ najlepszg wydajnosé filtra EMC, nalezy uzy¢ syme-
trycznego kabla ekranowanego i dwdch kabli uziemienia.

Kabel silnika: Nalezy zastosowac¢ symetryczny kabel ekranowany.

Kabel sterowania: W przypadku sygnatéw analogowych nalezy uzy¢ podwajnie ekra-
nowanych skretek dwuzytowych. W przypadku sygnatéw cyfrowych, przekaznikowych
i we/wy nalezy uzy¢ kabla z pojedynczym ekranowaniem. Nalezy zastosowaé oddzielne
kable dla sygnatu analogowego i przekaznikowego.

5. Podtaczanie kabli zasilania

Schemat podiaczania
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a. Dwazprzewody uziemiajace. Jesli przekroj przewodu uziemiajgcego ma mniej niz
10 mm# (Cu) lub 16 mm? (Al), nalezy uzyé dwoch przewodéw (IEC/EN 61800-5-1).
Mozna na przyktad uzy¢ ekranu kabla oprécz czwartego przewodu.

b. Oddzielny kabel uziemiajgcy (po stronie zasilania). Nalezy uzy¢ tego kabla, gdy
czwarty przewod lub ekran nie zapewnia wystarczajgcej ochrony przez uziemienie.

c. Oddzielny kabel uziemiajacy (po stronie silnika). Nalezy go uzy¢, gdy ekran kabla
nie zapewnia wystarczajgcego uziemienia lub w kablu nie ma symetrycznego
przewodu uziemiajgcego.

d. Uziemienie obwodowe ekranu kabla. Wymagane dla kabla silnika i kabla rezystora
hamowana. Zalecane dla kabla zasilajgcego.

Procedura podtaczania

6. Podtaczanie kabli sterowania

Procedura podtaczania

Wykonaé podigczenia zgodnie z domysinymi przytgczami sterowania wybranego
makra aplikacyjnego. Informacje o podtgczeniach fabrycznego makra ABB standard
zawarto w rozdziale Domysine potgczenia we/wy (makro ABB Standard), a informacje
o podiaczeniach fabrycznego makra magistrali komunikacyjnej zawarto w rozdziale
Potgczenia z magistralg komunikacyjng. Inne makra zostaty opisane w dokumencie
ACS380 Firmware manual (3AXD50000029275 [j. ang.]).

Pary kabla sygnatowego powinny by¢ skrecone ze sobg mozliwie najblizej zaciskdw
przytgczeniowych, aby zapobiec sprzezeniu indukcyjnemu.

1. Zdja¢ fragment zewnetrznego
ekranu kabla sterowania do
uziemienia.

2. Uzy¢ mocowania kabla w celu
uziemienia zewnegtrznego ekranu
do elementu uziomowego.

3. Uzyé metalowych mocowan kabla
do uziemienia obwodowego
(360 stopni).

4. Sciggna¢ izolacje ze ztaczy kabla
sterowania.

5. Podtgczy¢ ztgcza do odpowiednich
zaciskow sterowania. Dokreci¢
zaciski z momentem sity 0,5 N-m.

6. Podtaczy¢ ekrany skreconych par i
przewodoéw uziomowych do zacisku
SCR. Dokreci¢ zaciski z momentem
sity 0,5 N-m.

7. Przymocowac kable sterowania na zewnatrz przemiennika czgstotliwosci.

Domyslne potaczenia we/wy (makro ABB Standard)
Dla wariantu standardowego (we/wy i Modbus) (typ ACS380-04xS).

Zaciski Opisy
Podtgczenia we/wy cyfrowych
+24V Nap. pomocnicze. +24 V DC, maks. 200 mA
™ L DGND Masa dla wyjscia napigcia pomocniczego
DCcoM Wspdlne ztgcze dla we cyfrowych
—— il Stop (0)/Start (1)
——s Do przodu (0)/Do tytu (1)
——lnl8 Wybor predkosci
——JE Wybor predkosci
—"— S Rampa 1 (0)/Rampa 2 (1)
—1—&Xr— DIO2 Gotowos¢ (0)/Brak gotowosci (1)
DIO SRC Napiecie pomocnicze wyjscia cyfrowego
1 DIO cCOM Wspdlne ztgcze dla we/wy cyfrowych
110 kohes: | |~ Analogowe we/wy
=1 Al1 Warto$¢ zadana czest./predk. (0...10 V)
1 ; f AGND Masa obwodu wejscia analogowego
“—"1*} A2 Nie skonfigurowano
Max. 500 ohm } I AGND Masa obwodu wejscia analogowego
‘_’W—‘L"* AO Czestotliwos¢ wyjéciowa (0...20 mA)
T+ AGND Masa obwodu wyjscia analogowego
r—r——— SR Ekran kabla sygnatowego
— 10V Napiecie odniesienia
Bezpieczne wylaczanie momentu (STO)
— S+ Funkcja bezpiecznego wytgczania momentu
SGND (STO). Potgczenie fabryczne. Oba obwody
— S1 muszg byé zamkniete, aby byto mozliwe
—1S2 uruchomienie przemiennika czestotliwosci.
Wyjscie przekaznikowe
RC Wyjscie przekaznikowe 1
RA ﬁ\J Brak btedu [Btad (-1)]
-
4®7 RB EIA-485 Modbus RTU
B+ Whbudowany adapter Modbus RTU (EIA-485)
A-
BGND
Shield
Termination

OSTRZEZENIE! Nalezy przestrzegaé instrukcji dotyczacych bezpieczenstwa
A w dokumencie ACS380 Hardware manual (3AXD50000029274 [j. ang.]).

Nieprzestrzeganie instrukcji moze skutkowaé obrazeniami, $miercig lub

uszkodzeniem urzgdzenia.

OSTRZEZENIE! Jesli przemiennik jest potaczony z siecig IT (bez uziemienia)

lub siecig TN z uziemieniem wierzchotkowym, nalezy odtaczy¢ wkret

uziemiajacy filtra EMC.

1. Zdjac¢ izolacje z koncowki kabla silnika.

2. Uziemi¢ ekran kabla silnika pod
zaciskiem uziemiajgcym.

3. Skreci¢ ekran kabla silnika w wigzke,
odpowiednio jg oznaczy¢ i podtgczyé
do zacisku uziemienia.

4. Podtgczy¢ przewody fazowe kabla
silnika do zaciskéw T1/U, T2/V i T3/
W silnika. Dokreci¢ zaciski
z momentem sity 0,8 N-m.

5. Jesli ma to zastosowanie, podtgczy¢
kabel rezystora hamowania do zaci-
skow R- i UDC+. Dokreci¢ zaciski
z momentem sity 0,8 N-m. Uzyé
ekranowanego kabla i uziemi¢ ekran
do zacisku uziemienia.

6. Zdjgc¢ izolacje z koncéwki kabla
zasilania wejsciowego.

7. Jesli kabel zasilania ma ekran,
skreci¢ go w wigzke, odpowiednio jg
oznaczy¢ i podtgczy¢ do zacisku
uziemienia.

8. Podtgczy¢ przewdd uziemiajacy
kabla zasilania do zacisku uziemie-
nia. W razie potrzeby uzy¢ drugiego
przewodu uziemiajgcego.

9. Podtgczy¢ przewody fazowe kabla zasilania do zaciskdéw wejsciowych L1, L2
i L3. Dokreci¢ zaciski z momentem sity 0,8 N-m.

10. Przymocowa¢ kable na zewnatrz przemiennika czestotliwosci.

Upewni¢ sie, ze w poblizu przemiennika czestotliwosci nie ma zrédet silnego pola
magnetycznego, takich jak wysokoprgdowe kable jednozytowe lub cewki stycznikéw.
Silne pole magnetyczne moze powodowaé zaktdcenia i niedoktadno$¢ podczas pracy
przemiennika czestotliwosci. W przypadku wystgpowania zaktécen umiesci¢ zrodto
pola magnetycznego z dala od przemiennika czestotliwosci.

Podtaczanie zacisku EIA-485 Modbus RTU do przemiennika

Podiaczy¢ magistrale komunikacyjng do zacisku EIA-485 Modbus RTU w module
BMIO-01 dotgczonym do jednostki sterujgcej przemiennika czestotliwosci. Ponizej
znajduje sie schemat potaczenia.

Sterownik magistrali komunikacyjnej I B |||

Terminacja we. (1

Przeptyw danych
<«— Stowo sterowania (CW) — . )
~—— Warto$ci zadane komunikacyjna

We/wy procesu

Stowo stanu (SW) —= i
——— Warto$ci aktualne —p (cykliczne)

Magistrala

- Odczyt/zapis parametru

2adanialodpowiedzi Wiadomosci serwisowe

(niecykliczne)
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EEHEI 1 EEE 1) EEE
Terminacja wyt. Terminacja wyt. Terminacja we.(1
Przemiennik Przemiennik Przemiennik
czestotliwosci czestotliwosci czestotliwosci

1) Urzadzenia na obu koncach magistrali komunikacyjnej muszg mie¢
wigczong terminacje.

Potaczenia z magistralg komunikacyjnag

Dla skonfigurowanych przemiennikdéw ze wstepnie skonfigurowanym protokotem
magistrali komunikacyjnej (typ ACS380-04xC).

Zaciski Opisy

Podtaczenia we/wy cyfrowych

+24\/ Nap. pomocnicze. +24 V DC, 200 mA

A’T DGND Masa dla wyj$cia napigcia pomocniczego
DCOM Wspdlne ztgcze dla we cyfrowych

—— i Resetowanie btedu

DI2 Nie skonfigurowano

Bezpieczne wylaczanie momentu (STO)
S+
SGND
S1
S2

Funkcja bezpiecznego wytgczania momentu
RC
—X-RB -

(STO). Potagczenie fabryczne. Oba obwody
muszg by¢ zamknigte, aby byto mozliwe
uruchomienie przemiennika czestotliwosci.
Wyjscie przekaznikowe

Wyjécie przekaznikowe 1

Brak btedu [Btad (-1)]

Potaczenia modutu rozszerzen

DSUB9 CANopen +K457 FCAN-01-M CANopen
- +K454 FPBA-01-M Profibus DP
DSUBS KIETBRT +K469 FECA-01-M EtherCAT
—— [RJA5 X 2] EtherCAT | | .ic475 FENA-21-M Ethernet/IP, Profinet,

RJ45 X 2| Ethernet IP | | Modbus TCP
RJ45 X 2| Profinet +K495 BCAN-11 interfejs CANopen
RJ45 X 2 [Modbus TCP| | +K470 FEPL-02 Etherner Powerlink (RJ45x2
Terminal Block | CANopen +K451 FDNA-01, DeviceNet (blok zaciskowy)




7.

Uruchamianie przemiennika czestotliwosci

Informacje na temat interfejsu uzytkownika zawarto w dokumencie ACS380 User
interface guide (3AXD50000022224 [j. ang.]).

1.
2.

1.

1.
2.

Wigczy¢ przemiennik czestotliwosci.
Oprogramowanie przemiennika wykryje podtgczony

adapter (modut we/wy i Modbus lub jeden z modutéw AsynM - Scalar
magistrali komunikacyjnej) i wybierze odpowiednie
ustawienia. Informacje o komunikacji przez magistrale 075k — 1.904
mozna tez znalez¢ w rozdziale Konfiguracja komuni-

400.0%  B0.0Hz

kacji przez magistrale komunikacyjng.

Wybra¢ jednostki miar (migdzynarodowe lub USA).

W widoku Dane silnika ustawié typ silnika: 1460rpm - 50.0hm

Ostrzezenie | Btad

Opis

A5A0 5091

Bezpieczne wytgczanie momentu (STO). Funkcja Bezpieczne wytaczanie
momentu (STO) jest wigczona.

6681

Utrata komunikacji EFB. Przerwa w komunikacji przez wbudowang magistrale
komunikacyjna.

7510

Komunikacja przez adapt. kom. A. Utrata potgczenia migdzy przemiennikiem
czestotliwosci a adapterem magistrali komunikacyjnej.

AFF6

Bieg identyfikacyjny. Bieg identyfikacyjny silnika zostanie przeprowadzony
przy nastepnym uruchomieniu.

FA81

Bezpieczne wytgczanie momentu 1. Obwdd 1 funkcji Bezpiecznego wytgczenia
momentu jest uszkodzony.

FA82

Bezpieczne wytgczanie momentu 2. Obwdd 2 funkcji Bezpiecznego wytgczenia
momentu jest uszkodzony.

Roz- Wymiary i waga

:‘;ﬂ' w1 w2 w3 s G1 G2 M1 M2 Waga
dowy |mmjcale|mm|cale|mm|cale|mm| cale [mm|cale|mm|cale mm|cale/ mm /cale| kg funty
RO 205(8,07|223(8,78|170(6,69| 70 | 2,76 |174|6,85[191|7,52| 50 |{1,97|191|7,52|1,4| 3,1
R1 205(8,07|223|8,78|170(6,69| 70 | 2,76 |174|6,85|191|7,52| 50 (1,97(191(7,52(1,6| 3,5
R2 205(8,07|223|8,78|170(6,69| 95 | 3,74 |174|6,85|191|7,52| 75 [2,95(191(7,52(1,9| 4,2
R3 205(8,07|223|8,78|170|6,69|169| 6,65 |181|7,13|191|7,52|148(5,83(191(7,52|2,9| 6,4
R4 205)8,07|240(9,45|170(6,69(260|10,24|181|7,13(191(7,52|238(9,37|191|7,52|5,8| 12,8

3AXD10000299801.xIs

AsynM: Silnik asynchroniczny Uy W@EDSEIJ . Lo i . .
PMSM: Silnik synchroniczny z magnesami trwatymi non Kompletng liste ostrzezen i bledow zawarto w dokumencie ACS380 Firmware manual Wymagane wolne miejsce
SynMR: Synchroniczny silnik reluktancyjny A0 Hz, (3AXD50000029275 [j. ang.])-
. IR W = Rozmiar Wymagane wolne miejsce
Wybrac¢ tryb sterowania silnikiem: . W Sci znamionow bud — —
Wektorowe: Zadawanie predkosci. Ten tryb jest odpo- artosc amionowe CLERE Powyzej Ponizej Z boku
wiedni dla wigkszo$ci zastosowan. Przy pierwszym 2 i f mm cale mm cale mm cale
uruchomieniu przemiennik przeprowadzi automatyczny Warto$ci znamionowe IEC RO_R4 75 205 75 205 0 0
statyczny bieg identyfikacyjny. Ty Znamio- | Wej- | Maks Wartosci znamionowe wyjsciowe Roz- : :
Skalarne: Zadawanie czestotliwosci. Nie nalezy uzy- Acggso ol o vy ! Znamionowe wyjsclow v 3AXD10000299801.xIs
wac tego tryby w p'rzypadku silnikéw synchronicznych Max Max oaxx pradv\‘o’vyej- 2 dlai- pra Praca Pracazlekkim | Pracaz duzym | npo.
z magnesami trwatymi. e Ki normalna | przecigzeniem | przecigzeniem . .
Tego trybu nalezy uzyé, gdy: 1500rpn('g)3.404 s°l'°‘"y ;“"“ - — = - = dowy Warunki otoczenia
- liczba silnikéw moze ulec zmianie, hlin N N max N N Ld Ld Hd Hd - - — -
- znamionowy prad silnika jest mniejszy niz 20% zna- Orpm Wymaganie Podczas pracy (w instalacji stacjonarnej)
mionowego pradu przemiennika. A A A A kw A kw A kW Wysokos¢ miejsca Jednostki 230 V: 0...2000 m nad poziomem morza (z obnizeniem
L. . JTI A Jednof. U = 200...240 V instalacji wartosci znamionowych powyzej 1000 m)
Ustawi¢ znamionowe wartosci silnika. @ SZRZ e11zowe 5'; 22 32 24 037 23 037 18 025 RO Jednostki 400 V: 0...4000 m nad poziomem morza (z obnizeniem
Sprawdzi¢ kierunek obrotéw silnika. 1o 2a1¢ 1 - i . . i i i i i i wartosci znamionowych powyzej 1000 m)
W razie potrzeby ustawi¢ kierunek obrotow silnika 14 160 03A7-1 78 64 43 3.7 | 055 35 055 24 037 RO Temperatura powietrza |-10...+50°C (14...122°F). Do +60°C z mozliwym obnizeniem wartosci
przy uzyciu ustawienia Kolejnos¢ faz lub za pomoca v v 15 4— 04A8-1 10,1 8,3 6,7 48 | 0,75 | 46 | 0,75 3,7 0,55 R1 znamionowych (oprécz R0).
kolejnosci faz kabla silnika. Wadbus 06A91 15 9 86 69 | 110 | 66 | 110 | 48 | 075 | R Zakaz stosowania w watunkach oszronienia.
W widoku Sterowanie silnikiem ustawic¢ tryb startu FID BT 07A8-1 16,4 13,5 124 | 7.8 15 7.4 15 6,9 11 R1 Wilgotnos¢ wzgledna Do 95% bez kondensadiji
i zatrzymania. 09A81 | 206 | 170 | 140 | 98 | 22 | 93 | 22 | 78 | 15 | R2 :::ilz::rz‘;szczenia Klasa 3C2
Ustawi¢ czasy przyspieszania i zwalniania. 12A2-1 256 211 176 | 122 | 30 6 3.0 98 22 R2 (IEC 60721-3-3) Klasa 352
Ustawi¢ maksymalng i minimalng predkosc. Tréjfazowe Uy = 200...240 V Wstrzasy (IEC 60068-2-27, | Niedozwolone
. W widoku Makra sterowania wybra¢ odpowiednie makro. Instrukcje konfigurowa- 02A4-2 | 38 24 22 [ 24 [037] 23 [037 ] 12 [ 025 | Ri ISTA1A)
nia potgczenia z magistralg komunikacyjng zawarto w rozdziale Konfiguracja 03A7-2 5.9 3.7 32 | 37 | 055 | 35 | 055 | 18 | 037 | R1 Upadek swobodny Niedopuszczalny
komunikacji przez magistrale komunikacyjng.
i _— - . . 04A8-2 nr 48 6.7 48 | 075 | 46 0.75 37 055 R1 1) Jednostki 400 V mozna montowaé na wysokosci do 4000 m przy uwzglednieniu
Dostosowa¢ parametry przemiennika do aplikacji. Mozna w tym celu uzy¢ panelu ste- : P
rowania (ACS-AP-x) lub narzedzia komputerowego DriveComposer. Wiecej informacii 06A9-2 1.0 6.9 86 69 1 68 i 48 0.75 R nastepujacych warunkow:
zawarto w dokumencie ACS380 Firmware manual (3AXD50000029275 [j. ang.]). 07A8-2 | 12,5 7.8 124 | 7.8 | 15 | 74 | 15 | 69 | 11 | R *  Maksymalne napiecie przetaczania zintegrowanego wyjécia przekaznikowego
1 to 30 V na wysokosci 4000 m (na przykiad do wyj$cia przekaznikowego 1 nie
09A8-2 15,7 9,8 14,0 9,8 2,2 9,3 2,2 7.8 1,5 R1 . P L
Konfiguracja komunikacji przez magistrale komunikacyjn 12A22 | 195 122 | 176 [122] 30 [ 116 | 30 | 98 | 22 | R2 mozna podiaezyé napiecia 250 V)
g ] p g € ying & ’ ’ ’ ’ ' ’ ' ’ ’ * W przypadku korzystania z opcjonalnego modutu bocznego BREL-01 maksy-
. . L .. . . 17A5-2 28,0 17,5 22,0 17,5 4,0 16,7 4,0 12,2 3,0 R3 5ZNi iato i i i i Zni i i
W przypadku przemiennika czestotliwosci w wersji ze wstepnie skonfigurowanym malna réznica potqrjc!alow m|¢f:|z'y Sas'aduja(.:ym' p.rzekazmkaml’ wyn_05|.30 v
protokotem magistrali komunikacyjnej mozna nim sterowac za pomocg zewnetrznego 25A0-2 | 40,0 250 | 315 | 250 | 55 | 242 | 55 | 175 | 40 | R3 (na przykiad do wyjscia przekaznikowego 2 nie mozna podigczy¢ napiecia 250 V
systemu sterowania potgczonego za posrednictwem magistrali komunikacyjne;. 032A2 | 512 320 | 450 | 320 | 75 | 308 | 75 | 250 | 55 | R3 przy jednoczesnym podfgczeniu napigcia 30 V do wyjscia przekaznikowego 3).
Gdy adapter magistrali komunikacyjnej jest podtgczony do przemiennika, program steru- 048A-2 76,8 48,0 576 | 48,0 | 11,0 | 46,2 | 11,0 | 32,0 7,5 R4 *  Jesli te warunki nie sg spefnione, maksymaina wysokos¢ montazu wynosi
jacy przemiennika ustawia odpowiednie parametry. Wstepnie skonfigurowane ustawienia 055A2 88.0 55.0 264 1 550 | 150 1 528 | 150 | 480 | 110 = 2000 m. o L o
sg dostepne dla protokotéw CANopen, EtherCAT, Profibus i Profinet (domysinie w adap- ’ ' ' ’ ' ' ' : ' * Dla 3-fazowego przemiennika czestotliwosci 400 V na wysokosci 2000...4000 m
terze FENA-21). W przypadku uzywania wariantu CANopen z adapterem BCAN-11 Trojfazowe Uy = 380...480 V nad poziomem morza dozwolone sg tylko nastepujace sieci zasilajace: TN-S,
nalezy zapoznac sie z wyjatkami w tabeli. W przypadku innych protokotow magistrali 01A8-4 | 2,9 18 22 [ 18 o055 ] 17 Jo55] 12 [ 037 [ RO TN-c, TN-CS, TT (nie uziemiony naroznie).
komunikacyjnej (DeviceNet, Powerlink,...) nalezy zapozna¢ sig z podrecznikiem ACS380
Firmware manual (3AXD50000029275 [j. ang.]) i odpowiednig dokumentacjg adaptera 02A6-4 4.2 26 3.2 26 | 075 ) 25 075 1.8 055 R1 .
magistrali komunikacyjne;j. 03A3-4 53 3,3 4,7 33 1,1 3,1 1,1 2,6 0,75 R1 Certyfl katy
Aby skonfigurowa¢ komunikacje przez magistrale komunikacyjna: 04A0-4 64 4.0 59 4.0 15 38 15 3.3 11 R1 Uzyskane certyfikaty mozna znalez¢ na tabliczce znamionowej produktu.
Wigczy¢ przemiennik czestotliwosci. 05A6-4 9.0 56 72 | 56 | 22 | 53 | 22 | 40 15 | R1
Oprogramowanie przemiennika wykryje podtgczony adapter magistrali komuni- 07A2-4 s 72 101 72 30 68 30 56 22 R1 mm\" \
kacyjnej i wybierze odpowiednie makro sterowania przez te magistrale. 09A4-4 | 150 9.4 13,0 | 94 | 40 | 89 | 40 7.2 30 | R1 [H[ ¢ us |
Zmieniane parametry, ktére majg zastosowanie do wszystkich adapteréw magistrali 12A6-4 20,2 12,6 169 | 126 | 55 120 | 55 9,4 4,0 R2 LISTED =
komunikacyjnej: 17A0-4 27,2 17,0 22,7 17,0 75 16,2 75 12,6 5.5 R3 Oznakowanie CE Oznakowanie EAC  Znakowanie UL  Oznakowanie TUV Oznaczenie RCM
Parametr Ustawienie (ogdlne) Ustawienie (CANopen 25A0-4 40,0 25,0 30,6 25,0 | 11,0 23,8 11,0 17,0 75 R3 Nord
_ zladaptolemiBEAN.T) 032A4 | 450 | 320 | 450 | 320 | 150 | 305 | 150 | 250 | 110 | R4 Deklaraci dnosei
20.01 Komendy Zew1 'lillag|st_rala ) Wbudowana magistrala 038A4 50,0 38.0 576 | 380 | 185 | 360 | 185 | 320 | 150 R4 eKlaracja zgodnosci
omunikacyjna A komunikacyjna
20.03 We1 Zew1 Nie wybrano Nie wybrano 045A-4 | 56,0 450 | 684 | 450 | 220 | 428 | 220 | 380 | 185 | R4 Power and productivity AI‘P
20.04 We2 Zowl Nie wybrano Nie wybrano 050A-4 | 600 | 500 | 81,0 | 50,0 | 220 | 480 | 220 | 450 | 220 | R4 for a better world™ 4
22.11 W. zad. pred. 1 Zew1 W. zad. 1 mag. kom. A EFB — warto$¢ zadana 1 3AXD10000299801.xls . .
22.22 Wybor statej predkosci 1 Nie wybrano Nie wybrano Eu pedaratlon of confo.rm'.ty
22.23 Wybor statej predkosci 2 Nie wybrano Nie wybrano Wartosci znamionowe NEMA Low Voltage Directive 2014/35/EU and EMC Directive 2014/30/EU

23.11 Wybor zestawu ramp Czas przysp./zwaln. 1 Czas przysp./zwaln. 1

52.02 FBAA: dane wej. 2
53.01 FBA: dane wyj. 1
53.02 FBA: dane wyj. 2
Modbus TCP/IP

Act1 (16 bitow)
CW (16 bitow)
Ref1 (16 bitéw)

51.02 Protokdt/Profil [mMB/TCP ABB C
Ethernet IP

51.02 Protokdt/Profil [EIP ABB Pro
CANopen (BCAN-11)

58.01 Protokot wi. [ CANopen

Wybrane makro sterujgce magistralg komunikacyjng mozna zobaczy¢ w widoku
Makra sterowania lub w parametrze 96.05. W widoku Makra sterowania mozna
tez zmienié niektdre ustawienia specyficzne dla adaptera.

Aby zmieni¢ inne parametry, nalezy edytowaé je recznie. Wiecej informacji
zawarto w dokumencie ACS380 Firmware manual (3AXD50000029275 [j. ang.])
i dokumentacji odpowiedniego adaptera magistrali komunikacyjne;j.

Ostrzezenia i bledy generowane przez przemiennik

czestotliwosci
Ostrzezenie | Btad | Opis
A2A1 2281 | Ostrzezenie: Kalibracja pradu zostanie przeprowadzona podczas nastepnego
uruchomienia.
Btad: Btad pomiaru fazy pradu wyj$ciowego.
A2B1 2310 | Przetezenie. Prad wyjsciowy przekracza wewnetrzny limit. Przyczyng moze
by¢ btad uziemienia lub utrata fazy.
A2B3 2330 | Zwarcie doziemne. Zwykle zwarcie doziemne w silniku lub kablu silnika jest
powodowane przez asymetrie obcigzenia.
A2B4 2340 | Zwarcie. W silniku lub jego kablu wystepuje zwarcie.
3130 |Utrata fazy wejsciowej. Wystepuje oscylacja napigcia posredniego obwodu DC.
3181 |Potaczenie krzyzowe. Nieprawidtowe podtaczenie kabli zasilania i silnika.
A3A1 3210 |Przepiecie obwodu DC. W posrednim obwodzie DC wystepuje przepiecie.
A3A2 3220 |Niewystarczajgce napigecie obwodu DC. W posrednim obwodzie DC jest za
mate napiecie.
3381 |Utrata fazy wyjsciowej. Do silnika nie sg poditaczone wszystkie trzy fazy.

Wiecej informacji na

T Znamio-| Wej- | Wartosci znami jsci Roz-
2211 W. zad. czest. 1 Zew1 W.zad. 1 mag. kom. A | EFB — wartos¢ zadana 1 S 380-04xx ?:,Tv;’ o artoscl znamlonowe wy’s.m_m'i'e s
28.22 Wybor statej czestotliw. 1 Nie wybrano Nie wybrano prad |z dtawi- | Pracanormaina | Pracaw cl:eﬂr(\wh obu-
28.23 Wybor statej czestotliw. 2 Nie wybrano Nie wybrano | wej- kiem v»;:r::z;(r:‘ dowy
28.71 Wybor ust. rampy czest. Czas przysp./zwaln. 1 Czas przysp./zwaln. 1 sclowy przecigzeniem)
31.11 Wybor resetu btedu DI2 DIt Iy ™ Iy PLg [ Pug
50.01 FBAA wt. Wigczone nd. A A A KM A KM
50.02 FBA A: funkcja utr. komun. Btad nd.
Trojfazowe Uy = 460 V (440...480 V)
Parametry, ktére majg zastosowanie tylko do okreslonych adapteréw magistrali 01A8-4 26 16 1.6 0,75 11 0,50 RO
komunikacyjnej: 02A6-4 3,4 2,1 2,1 1,0 1,6 0,75 R1
Parametr | Ustawienie 03A3-4 4,8 3,0 3,0 1,5 21 1,0 R1
CANopen (FCAN-01-M) 04A0-4 5,4 3,4 3,5 2,0 3,0 1,5 R1
51.05 Profil ICiA 402 05A6-4 7,7 4,8 4,8 2,0 3,4 2,0 R1
EtherCAT 07A2-4 9,6 6,0 6,0 3,0 4,0 2,0 R1
51.02 Profil | CiA 402 09A4-4 12,2 7,6 7,6 5,0 4,8 3,0 R1
Profibus 12A6-4 17,6 11,0 11,0 7,5 7,6 5,0 R2
51.02 Adres wezta 3 17A0-4 224 | 140 | 140 | 100 | 10 75 R3
51.05 Profil _ ABB Drives 25A0-4 336 | 210 | 210 | 150 | 140 | 100 | R3
52.01 FBAA: dane wej. 1 SW (16 bitow) 032A4 379 | 270 | 270 | 200 | 120 | 150 R4
52.02 FBA A: dane wej. 2 Act1 (16 bitéw)
- — 038A-4 44,7 34,0 34,0 25,0 27,0 20,0 R4
53 01 FBA: dane wy). | CW (16 bitow) 045A-4 49,8 40,0 400 | 300 | 340 25,0 R4
53.02 FBA: dane wyj. 2 Ref1 (16 bitdw) - ! ! ! ’ ’ !
Profinet 050A-4 50,4 42,0 42,0 30,0 40,0 30,0 R4
51.02 Protokdt/Profil PNIO ABB Pro 3AXD10000299801.xls
51.04 Konfiguracja adresu IP Statyczny adres IP ; .
52.01 FBAA: dane wej. 1 SW (16 bitow) Bezpieczniki

temat bezpiecznikow, wytgcznikow automatycznych i recznych zabez-

pieczen silnika zawiera podrecznik ACS380 Hardware manual (3AXD50000029274 [j.ang.]).

Wymiary i waga
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Manufacturer:  ABB Oy

Address: Hiomotie 13, 00380 Helsinki, Finland
Phone: +368 1022 11

declare under our sole responsibility that the following product

Frequency converter
ACS380-04xx (frames RO — R2, 1ph 200 - 240Vac)
ACS380-04xx (frames RO — R4, 3ph 380 - 480Vac)
ACS380-04xx (frames R1 — R4, 3ph 200 — 240Vac)

is in conformity with the relevant requirements of Low Voltage Directive 2014/35/EU and EMC Directive

20
Th
El

E

Th

14/30/EU, provided that the equipment is selected, installed and used according to given instructions

e following harmonized standards have been applied:

Adjustable speed electrical power drive systems - Part 5-1:

Safety requirements - Electrical, thermal and energy

Adjustable speed electrical power drive systems ~ Part 3: EMC requirements and
specific test methods

N 61800-5-1:2007
N 61800-3:2004 + A1:2012

e product referred in this Declaration of conformity fulfils the relevant provisions of other European

Union Directives which are notified in Single EU Declaration of conformity 3AXD10000495941.

Helsinki, 23 March 2018

Manufacturer representative:

Vesa Kandell
Vice President, ABB Oy

Powigzane dokumenty

Dokument Kod (jezyk angielski) Kod (polski)

ACS380 User interface guide 3AXD50000022224 3AXD50000043107
ACS380 Hardware manual 3AXD50000029274 3AXD50000043464
ACS380 Firmware manual 3AXD50000029275 3AXD50000043465

Dostepna w trybie online lista instrukcji dotyczy

tego

Filmy online powigzane z instalacjg tego produktu:
https://www.youtube.com/watch?v=L-rGHZ8/1zg
https://www.youtube.com/watch?v=nICGj9ntzA0
https://www.youtube.com/watch?v=0aTWO7U2fas
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http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000022224&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000029274&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000029275&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect

	Instrukcje dotyczące bezpieczeństwa
	1. Sprawdzenie miejsca montażu
	2. Montaż przemiennika częstotliwości
	1. Zaznaczyć położenie otworów montażowych na powierzchni mocowania. Więcej informacji zawiera rozdział Deklaracja zgodności. Przemienniki R3 i R4 zawierają szablon montażowy.
	2. Wywiercić otwory na wkręty montażowe i włożyć w nie odpowiednie kotwy lub kołki.
	3. Częściowo wkręcić wkręty w otwory montażowe.
	4. Zamocować przemiennik na wkrętach montażowych.
	5. Dokręcić wkręty.
	1. Przesunąć część blokującą w lewo.
	2. Nacisnąć i przytrzymać przycisk blokowania.
	3. Położyć wystające elementy przemiennika na górnej krawędzi szyny montażowej DIN.
	4. Dopasować pozycję przemiennika do dolnej krawędzi szyny montażowej DIN.
	5. Zwolnić przycisk blokowania.
	6. Przesunąć część blokującą w prawo.
	7. Upewnić się, że przemiennik częstotliwości jest zamontowany prawidłowo.
	8. Aby zdjąć przemiennik z szyny DIN, należy użyć płaskiego śrubokrętu do otwarcia części blokującej.

	3. Pomiar rezystancji izolacji
	1. Upewnić się, że kabel silnika jest podłączony do silnika i odłączony od zacisków wyjściowych przemiennika częstotliwości T1/U, T2/V i T3/W.
	2. Zmierzyć rezystancję izolacji pomiędzy poszczególnymi przewodami fazowym i przewodami uziomowymi przy użyciu napięcia pomiarowego 500 V DC. Rezystancja izolacji silnika ABB musi przekraczać 100 MΩ (w temperaturze 25°C lub 77°F). Wymagani...

	4. Dobór kabli
	5. Podłączanie kabli zasilania
	1. Zdjąć izolację z końcówki kabla silnika.
	2. Uziemić ekran kabla silnika pod zaciskiem uziemiającym.
	3. Skręcić ekran kabla silnika w wiązkę, odpowiednio ją oznaczyć i podłączyć do zacisku uziemienia.
	4. Podłączyć przewody fazowe kabla silnika do zacisków T1/U, T2/V i T3/ W silnika. Dokręcić zaciski z momentem siły 0,8 N·m.
	5. Jeśli ma to zastosowanie, podłączyć kabel rezystora hamowania do zacisków R- i UDC+. Dokręcić zaciski z momentem siły 0,8 N·m. Użyć ekranowanego kabla i uziemić ekran do zacisku uziemienia.
	6. Zdjąć izolację z końcówki kabla zasilania wejściowego.
	7. Jeśli kabel zasilania ma ekran, skręcić go w wiązkę, odpowiednio ją oznaczyć i podłączyć do zacisku uziemienia.
	8. Podłączyć przewód uziemiający kabla zasilania do zacisku uziemienia. W razie potrzeby użyć drugiego przewodu uziemiającego.
	9. Podłączyć przewody fazowe kabla zasilania do zacisków wejściowych L1, L2 i L3. Dokręcić zaciski z momentem siły 0,8 N·m.
	10. Przymocować kable na zewnątrz przemiennika częstotliwości.

	6. Podłączanie kabli sterowania
	1. Zdjąć fragment zewnętrznego ekranu kabla sterowania do uziemienia.
	2. Użyć mocowania kabla w celu uziemienia zewnętrznego ekranu do elementu uziomowego.
	3. Użyć metalowych mocowań kabla do uziemienia obwodowego (360 stopni).
	4. Ściągnąć izolację ze złączy kabla sterowania.
	5. Podłączyć złącza do odpowiednich zacisków sterowania. Dokręcić zaciski z momentem siły 0,5 N·m.
	6. Podłączyć ekrany skręconych par i przewodów uziomowych do zacisku SCR. Dokręcić zaciski z momentem siły 0,5 N·m.
	7. Przymocować kable sterowania na zewnątrz przemiennika częstotliwości.

	7. Uruchamianie przemiennika częstotliwości
	1. Włączyć przemiennik częstotliwości.
	2. Oprogramowanie przemiennika wykryje podłączony adapter (moduł we/wy i Modbus lub jeden z modułów magistrali komunikacyjnej) i wybierze odpowiednie ustawienia. Informacje o komunikacji przez magistralę można też znaleźć w rozdziale Konfig...
	3. Wybrać jednostki miar (międzynarodowe lub USA). W widoku Dane silnika ustawić typ silnika: AsynM: Silnik asynchroniczny PMSM: Silnik synchroniczny z magnesami trwałymi SynMR: Synchroniczny silnik reluktancyjny
	4. Wybrać tryb sterowania silnikiem: Wektorowe: Zadawanie prędkości. Ten tryb jest odpowiedni dla większości zastosowań. Przy pierwszym uruchomieniu przemiennik przeprowadzi automatyczny statyczny bieg identyfikacyjny. Skalarne: Zadawanie częs...
	5. Ustawić znamionowe wartości silnika.
	6. Sprawdzić kierunek obrotów silnika. W razie potrzeby ustawić kierunek obrotów silnika przy użyciu ustawienia Kolejność faz lub za pomocą kolejności faz kabla silnika.
	7. W widoku Sterowanie silnikiem ustawić tryb startu i zatrzymania.
	8. Ustawić czasy przyspieszania i zwalniania.
	9. Ustawić maksymalną i minimalną prędkość.
	10. W widoku Makra sterowania wybrać odpowiednie makro. Instrukcje konfigurowania połączenia z magistralą komunikacyjną zawarto w rozdziale Konfiguracja komunikacji przez magistralę komunikacyjną.
	11. Dostosować parametry przemiennika do aplikacji. Można w tym celu użyć panelu sterowania (ACS-AP-x) lub narzędzia komputerowego DriveComposer. Więcej informacji zawarto w dokumencie ACS380 Firmware manual (3AXD50000029275 [j. ang.]).
	1. Włączyć przemiennik częstotliwości.
	2. Oprogramowanie przemiennika wykryje podłączony adapter magistrali komunikacyjnej i wybierze odpowiednie makro sterowania przez tę magistralę.
	3. Wybrane makro sterujące magistralą komunikacyjną można zobaczyć w widoku Makra sterowania lub w parametrze 96.05. W widoku Makra sterowania można też zmienić niektóre ustawienia specyficzne dla adaptera.
	4. Aby zmienić inne parametry, należy edytować je ręcznie. Więcej informacji zawarto w dokumencie ACS380 Firmware manual (3AXD50000029275 [j. ang.]) i dokumentacji odpowiedniego adaptera magistrali komunikacyjnej.
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